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Seat No. / Enrolment No.:  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
Diploma Engineering – SEMESTER – 6 (NEW) – EXAMINATION – Summer-2025 

 

Subject Code: 4361906 Date: 19-05-2025 

Subject Name: Robotics and Industrial Automation 

Time: 10:30 AM TO 01:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 

2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. Use of simple calculators and non-programmable scientific calculators are permitted. 

5. English version is authentic. 

 
 

   Marks 

Q.1 (a) State the laws of Robotics. 03 

પ્રશ્ન.1 (અ) રોબોટિક્સના ટનયમો જણાવો. ૦૩ 

 (b) Explain Forward and Reverse Kinematics. 04 

 (બ) ફોરવર્ડ  અને રીવસડ કાઈનમેેિીક્સ સમજાવો.   ૦૪ 

 (c) Explain various methods to program the Robot’s work cycle. 07 

 (ક) રોબોિના કાયડચક્રને પ્રોગ્રામ કરવાની ટવટવધ પદ્ધટિઓ સમજાવો. ૦૭ 

  OR  

 (c) Explain Robot Programming language in detail. 07 

 (ક) રોબોિ પ્રોગ્રાટમિંગ ભાષાને ટવગિવાર સમજાવો. ૦૭ 

Q.2 (a) State the advantages and disadvantages of vacuum grippers. 03 

પ્રશ્ન.2 (અ) વેક્યુમ ટગ્રપસડના ફાયદા અને ગેરફાયદા જણાવો. ૦૩ 

 (b) Explain Adhesive Gripper. 04 

 (બ) એર્હેટસવ ટગ્રપર સમજાવો. ૦૪ 

 (c) Illustrate various mechanical grippers in detail. 07 

 (ક) ટવટવધ ટમકેટનકલ ટગ્રપસડનુિં ટવગિવાર સમજાવો. ૦૭ 

  OR  

Q.2 (a) State the advantages of multi gripper systems. 03 

પ્રશ્ન.2 (અ) મલ્િી ટગ્રપર ટસસ્િમના ફાયદા જણાવો. ૦૩ 

 (b) Explain servo motor in detail. 04 

 (બ) સવો મોિર ટવગિવાર સમજાવો. ૦૪ 

 (c) Illustrate various hydraulic actuators in detail. 07 

 (ક) ટવટવધ હાઇર્ર ોટલક એક્યુએિરનુિં ટવગિવાર સમજાવો. ૦૭ 

Q. 3 (a) Describe various components of robot. 03 

પ્રશ્ન.3 (અ) રોબોિના ટવટવધ ઘિકોનુિં વણડન કરો. ૦૩ 

 (b) Explain different types of kinematic pair. 04 

 (બ) કાઇનેમટેિક પરૈના ટવટવધ પ્રકારો સમજાવો. ૦૪ 

 (c) 

The coordinates of a point Pabc = (4,3,2)T in the body coordinate frame OABC 

are rotated through 450 about OZ axis. Determine the coordinates of the vector 

Pxyz with reference to base reference coordinate frame. 

07 

 (ક) 

બોર્ી કોઓટર્ડનિે ફે્રમ OABC માિં Pabc = (4,3,2)T ટબિંદુના કોઓટર્ડનેટ્સ OZ અક્ષથી 

450 દ્વારા ફેરવવામાિં આવે છે. બેઝ રફેરન્સ કોઓટર્ડનેિ ફે્રમના સિંદભડમાિં વેક્િર Pxyz 

ના કોઓટર્ડનેટ્સ નક્કી કરો. 

૦૭ 

  OR  

Q. 3 (a) Define degree of freedom. 03 

પ્રશ્ન.3 (અ) ટર્ગ્રી ઓફ ફ્રીર્મ વ્યાખ્યાટયિ કરો. ૦૩ 



 2 

 (b) Explain mechanical configurations of robot. 04 

 (બ) રોબોિની ટમકેટનકલ કટન્ફગ્યરુસેન સમજાવો. ૦૪ 

 (c) 

The coordinates of a point Qabc are given by (6, 4, 2)T, which are rotated about 

X-axis of the reference frame XYZ, by angle of 300. Determine the coordinates 

of the point Qxyz. 

07 

 (ક) 

ટબિંદુ Qabc ના કોઓટર્ડનેટ્સ (6, 4, 2)T દ્વારા આપવામાિં આવે છે, જ ેસિંદભડ ફે્રમ XYZ 

ના X-અક્ષની આસપાસ, 300 ના ખૂણા દ્વારા ફેરવવામાિં આવે છે. Qxyz ટબિંદુના 

કોઓટર્ડનેટ્સ નક્કી કરો. 

૦૭ 

Q. 4 (a) Describe the application of sensors in robotics 03 

પ્રશ્ન.4 (અ) રોબોટિક્સમાિં સને્સરના ઉપયોગનુિં વણડન કરો ૦૩ 

 (b) Describe the characteristics of a sensing device 04 

 (બ) સેટન્સિંગ ઉપકરણની લાક્ષટણકિાઓનુિં વણડન કરો ૦૪ 

 (c) Illustrate Pneumatics proximity sensors in detail. 07 

 (ક) ન્યુમેટિક્સ પ્રોટક્સટમિી સેન્સસડનુિં ટવગિવાર વણડન કરો. ૦૭ 

  OR  

Q. 4 (a) Define Range Sensor and write its applications. 03 

પ્રશ્ન.4 (અ) રને્જ સેન્સરને વ્યાખ્યાટયિ કરો અને િેની એટલલકેશન લખો. ૦૩ 

 (b) Describe procedure to choose right sensor for particular Application 04 

 (બ) ચોક્કસ એટલલકેશન માિે યોગ્ય સેન્સર પસિંદ કરવાની પ્રટક્રયાનુિં વણડન કરો ૦૪ 

 (c) Illustrate Touch or Tactile Sensors in detail. 07 

 (ક) િચ અથવા િેક્િાઇલ સેન્સસડને ટવગિવાર સમજાવો ૦૭ 

Q.5 (a) List the application of Automation System. 03 

પ્રશ્ન.5 (અ) ઓિોમેશન ટસસ્િમની એટલલકેશનની સટૂચ બનાવો. ૦૩ 

 (b) Explain types of Automation. 04 

 (બ) ઓિોમેશનના પ્રકારો સમજાવો. ૦૪ 

 (c) Illustrate Automated storage/ Retrieval Systems. 07 

 (ક) ઓિોમેિેર્ સ્િોરજે/ટરિર ાઇવલ ટસસ્િમનુિં વણડન કરો. ૦૭ 

  OR  

Q.5 (a) Describe the advantage and limitation of Industrial Automation. 03 

પ્રશ્ન.5 (અ) ઔદ્યોટગક ઓિોમશેનના ફાયદા અને મયાડદાઓનુિં વણડન કરો. ૦૩ 

 (b) Explain Automated Guided Vehicles.  04 

 (બ) સ્વયિંસિંચાટલિ માગડદટશડિ વાહનો સમજાવો. ૦૪ 

 (c) Illustrate Group Technology in detail. 07 

 (ક) ગ્રુપ િેક્નોલોજીનુિં ટવગિવાર વણડન કરો. ૦૭ 

 


