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GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 

DI -3 SEMESTER – OLD PAPER – S23 TO S25 – QUESTION BANK(Gujrati) 
 

Subject Name & Code: 
   

 Theory Of Machines And Mechanisms- 4331901 
 
 

Unit 1: Motions & Mechanisms 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. ફોર બાર ચેઇન મેક°િનઝમના ઇƛવઝ½ƛસની Ʌ�ૂચ બનાવો અને કોઈપણ એકને ƨક°ચ સાથે સમĤવો. 

o આવેલ છે: S23 (Q1b, 04 માƈસ½), WIN23 (Q1b, 04 માƈસ½) 

2. ƨ˼ƈચર અને મશીન વƍચેનો તફાવત યોƊય ઉદાહરણ સાથે આપો. 

o આવેલ છે: S24 (Q1b, 04 માƈસ½), S25 (Q1b, 04 માƈસ½) 

3. નીચેના શƞદો ƥયાƉયાિયત કરો. (1) �લ�ક (2) કાઇનેમે�ટક પેર (3) મશીન 

o આવેલ છે: WIN23 (Q1a, 03 માƈસ½), S23 (Q1a, 03 માƈસ½ - �લ�ક, લોઅર પેર, હાયર પેર 

ƥયાƉયાિયત કરો) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

4. કાઇનેમે�ટક �લ�ક અન ેકાઇનેમે�ટક ચેઇન ƥયાƉયાિયત કરો. (S24-Q1a, 03 માƈસ½) 

5. નીચે આપલે પદો ƥયાƉયાિયત કરો 1) ƨલાઈ�ડ�ગ પેર 2) હાયર પેર 3) મેક°િનઝમ (WIN24-Q1a, 03 

માƈસ½) 

6. હાયર પેર અન ેલોઅર પેર ઉદાહરણ આપી ƥયાƉયાિયત કરો. (S25-Q1a, 03 માƈસ½) 

7. કાઇનેમે�ટક પેસ½ ક°વી ર�તે વગ�Ȣૃત થયેલ છે? ઉદાહરણ સાથે સમĤવો. (WIN22-Q1b, 04 માƈસ½) 

8. ƨલાઈડર Ұ˲ક મેક°િનઝમની ȩુદ� ȩુદ� �લ�કનો વેગ શોધવા માટ° ƈલેઇનની રચના આȢૃિતસહ 

સમĤવો. (S24-Q1c, 07 માƈસ½) OR (S25-Q1c, 07 માƈસ½) 

9. ફોર બાર ચેઇન મેક°િનઝમનો વેલોિસટ� ડાય˴ામ ƨવƍછ આȢૃિત દોર� સમĤવો. (S24-Q1c-OR, 07 

માƈસ½) OR (S25-Q1c-OR, 07 માƈસ½) 
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10. ઝડપી વળતર ગિત પćિતઓના ̆કારો જણાવો અન ેકોઈપણ એકને Ʌઘુડ આȢૃિત સાથે સમĤવો. 

(WIN24-Q1b, 04 માƈસ½) 

11. મેક°િનઝમ અન ેઇƛવઝ½ન વƍચે તફાવત કરો. (WIN24-Q2b, 04 માƈસ½) 

12. અવરોિધત ગિત અન ેસફળતાȶવૂ½ક અવરોિધત ગિત વƍચે તફાવત કરો. (WIN24-Q2b-OR, 04 

માƈસ½) 

13. ડબલ ƨલાઈડર °˲ƛક મેક°િનઝમ િવગતવાર સમĤવો. ડબલ ƨલાઈડર °˲ƛક મેક°િનઝમના તમામ 

ઇƛવઝ½ƛસના ંનામ આપો. (WIN22-Q2a, 03 માƈસ½) 

14. ઇ�લ�Ɯટકલ ˼ામલના કાય½ȵુ ંસ�ંëƜતમા ંવણ½ન કરો. (WIN22-Q2a-OR, 03 માƈસ½) 

15. ફોર �લ�ક મેક°િનઝમનો વલેોિસટ� ડાય˴ામ દોરવાની ̆�˲યાȵુ ંવણ½ન કરો. (WIN22-Q2b, 04 માƈસ½) 

16. ફોર બાર ચેઇનનો ઉપયોગ કર�ને �ƈવક �રટન½ મેક°િનઝમની પćિતન ેɅઘુડ ƨક°ચની મદદથી 

સમĤવો. (WIN22-Q2b-OR, 04 માƈસ½) OR (WIN23-Q2b, 04 માƈસ½) 

17. લબંગોળ ˼ામલનો Ʌઘુડ આȢૃિત દોરો. (WIN24-Q2a, 03 માƈસ½) 

18. ƨકોચ યોક મેક°િનઝમનો Ʌઘુડ આȢૃિત દોરો. (WIN24-Q2a-OR, 03 માƈસ½) 

19. ઍ�લ�Ɯટકલ ˼ામલનો ƨક°ચ દોરો. (S23-Q2a, 03 માƈસ½) 

20. ઓƣડહામ ક�Ɯલ�ગનો ƨક°ચ દોરો. (S23-Q2a-OR, 03 માƈસ½) OR (WIN23-Q2a, 03 માƈસ½) 

21. ફોર બાર ચેઇન મેક°િનઝમનો વેગ અન ે̆વેગ શોધવા માટ° �રલ�ેટવ વેલોિસટ� મેથડ Ʌઘુડ ƨક°ચ 

સાથે સમĤવો. (S23-Q2b, 04 માƈસ½) 
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Unit 2: Cams and Followers 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. નાઈફ-એજ ફોલોઅરને ચલાવતા ક°મની ̆ોફાઇલ દોરો. 

o આવેલ છે: S23 (Q1c, 07 માƈસ½), WIN23 (Q1c, 06/07 માƈસ½), WIN24 (Q1c, 07 માƈસ½), 

S25 (Q2c-OR, 07 માƈસ½) 

2. ક°મના સદંભ½મા ંપદો ƥયાƉયાિયત કરો: (i) બેઝ સક½લ (ii) પીચ પોઇƛટ (iii) ̆ેશર Ӝગલ. 

o આવેલ છે: S24 (Q2a-OR, 03 માƈસ½), S25 (Q2a-OR, 03 માƈસ½) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

3. ક°મની ƥયાƉયા આપી તેના કાયҴ જણાવો. (S24-Q2a, 03 માƈસ½) 

4. ક°મȵુ ંકાય½ Ƀુ ંછે? ક°મ મેક°િનઝમના ઘટકો Ƀુ ંછે? (WIN24-Q3a-OR, 03 માƈસ½) 

5. ફોલોઅરના ̆કારોની યાદ� બનાવો અન ેકોઈપણ એક સમĤવો. (S25-Q2a, 03 માƈસ½) 

6. ક°Ơસ Ďારા ચલાવવામા ંઆવતા ફોલોઅસ½ȵુ ંવગ�કરણ કરો. (WIN23-Q3a, 03 માƈસ½) 

7. િવિવધ ̆કારના ક°Ơસ અન ેફોલોઅસ½ને Ʌઘુડ ƨક°ચ સાથ ેસમĤવો. (WIN24-Q3a, 03 માƈસ½) 

8. એક ક°મ Ɲલેટ ફ°સવાળા ફોલોઅરન ેિસƠપલ હામҴિનક મોશનથી ચલાવે છે. ક°મના 120° રોટ°શન 

દરિમયાન ફોલોઅર 30 mm ઉપર ખસે છે. બીĤ 30° રોટ°શન દરિમયાન ફોલોઅર �ƨથર રહ° છે. 

પછ�ના 120° રોટ°શન દરિમયાન ફોલોઅર Ⱥળૂ �ƨથિતમા ંપાછો આવ ેછે અન ેછેƣલા 90° રોટ°શન 

દરિમયાન ફોલોઅર �ƨથર રહ° છે. ક°મની લȥĂુમ િ́Ԍયા 25mm છે અન ેફોલોઅરના સɉુ½લર Ɲલેટ 

ફ°સનો ƥયાસ 25mm છે. ક°મ ̆ોફાઇલ દોરો. (S24-Q2c, 07 માƈસ½) OR (S25-Q2c, 07 માƈસ½) 

9. રોલર ફોલોઅર અચળ ̆વગે અન ે̆િત̆વેગથી ઉપર આવ ેછે અન ેપાછા ફરવાની ગિત પણ 

સમાન પેટન½ ધરાવે છે. નીચનેી િવગતો માટ° જĮર� ક°મ ̆ોફાઇલ દોરો. (i) ક°મના 90° રોટ°શન 

દરિમયાન ફોલોઅર 25mm ઉપર ખસે છે. (ii) પછ�ના 30° માટ°, ફોલોઅર �ƨથર રહ° છે. (iii) ક°મના 

120° રોટ°શનના Ӕિતમ સમયગાળા માટ°, ફોલોઅર �ƨથર રહ° છે. રોલર ƥયાસ = 30mm, ક°મ માટ° 

લȥĂુમ િ́Ԍયા = 25 mm. (S24-Q2c-OR, 07 માƈસ½) 

10. ક°મની ̆ોફાઇલ દોરો Ȑ 16mm ƥયાસવાળા રોલરન ેવહન કરતી રોડને 25mmની �લƝટ આપે છે. 

રોલરની ધર� ક°મના ક°ƛ̃માથંી પસાર થાય છે. ક°મની લȥĂુમ િ́Ԍયા 32mm છે. 120° રોટ°શન 

દરિમયાન રોડને SHM સાથ ેઉપર ઉઠાવવામા ંઆવ ેછે, 30° રોટ°શન માટ° ડવેલ રહ° છે પછ� ક°મના 
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120° રોટ°શન દરિમયાન નીચે ઉતર° છે અન ેઅચળ વગે સાથે ક°મના રોટ°શનના 90° Ʌધુી ડવેલ રહ° 

છે. (WIN24-Q1c-OR, 07 માƈસ½) 

11. રોલર ર�સી̆ોક°�ટ�ગ ફોલોઅર ચલાવતા ક°મની ̆ોફાઇલ દોરો અન ેનીચેના ડ°ટા સાથે: ક°મની 

ƛȻનૂતમ િ́Ԍયા = 25 mm, �લƝટ = 30 mm, રોલર ƥયાસ = 15 mm, ક°મ ફોલોઅરન ે120° માટ° 

SHM સાથે ઉપર લે છે અન ેƗયારબાદ 30°નો ડવેલ પી�રયડ આવ ેછે. પછ� ફોલોઅર ક°મના 

રોટ°શનના 150° દરિમયાન અચળ ̆વેગ અન ે�ડસેલર°શન સાથ ેનીચે આવ ેછે અન ેƗયારબાદ ડવેલ 

પી�રયડ આવે છે. (WIN22-Q1c-OR, 07 માƈસ½) 
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Unit 3: Bearings, Clutches, Brake & Dynamometer 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. ̈ેક અને ડાયનેમોમીટર વƍચનેો તફાવત આપો. 

o આવેલ છે: S24 (Q2b, 04 માƈસ½), S25 (Q2b, 04 માƈસ½) 

2. મƣટ�-Ɯલેટ ƈલચમા,ં ˼ાƛસિમટ થતી પાવરની ગણતર� કરો. 

o આવેલ છે: S24 (Q3c, 07 માƈસ½), S25 (Q3c, 07 માƈસ½), WIN23 (Q3c, 07 માƈસ½) 

3. મƣટ�-કોલર બે�ર�ગમા,ં ઘષ½ણમાં થતી પાવર લોશ શોધો. 

o આવેલ છે: S24 (Q3c-OR, 07 માƈસ½), WIN24 (Q2c-OR, 07 માƈસ½), S25 (Q3c-OR, 07 

માƈસ½) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

4. ઘષ½ણની ƥયાƉયા આપી તેના ફાયદા અન ેગેરફાયદાઓની યાદ� બનાવો. (S24-Q3a, 03 માƈસ½) 

OR (S25-Q3a, 03 માƈસ½) 

5. ̈ેકની ƥયાƉયા આપો અન ે̈કેના ̆કારની યાદ� બનાવો. (S24-Q3a-OR, 03 માƈસ½) OR (S25-

Q3a-OR, 03 માƈસ½) 

6. ડાયનેમોમીટરȵુ ંવગ�કરણ આપો. (S24-Q2b-OR, 04 માƈસ½) OR (S25-Q2b-OR, 04 માƈસ½) 

7. િસ�ગલ Ɯલેટ ƈલચની નામ િનદ²શન વાળ� ફƈત આȢૃિત દોરો. (S24-Q3b, 04 માƈસ½) OR (S25-Q3b, 

04 માƈસ½) 

8. ̂ƨટ બે�ર�ગના ̆કાર અન ેતેના ઉપયોગો જણાવો. (S24-Q3b-OR, 04 માƈસ½) OR (S25-Q3b-OR, 

04 માƈસ½) OR (WIN24-Q3b, 04 માƈસ½) 

9. ઘષ½ણ ƈલચના િવિવધ ̆કારો Ƀુ ંછે? કોન ƈલચના કાય½ને Ʌઘુડ ƨક°ચ સાથ ેવણ½ન કરો. (WIN22-

Q3b, 04 માƈસ½) OR (S23-Q4a, 03 માƈસ½) 

10. કોન ƈલચના બાધંકામ અન ેકાય½ને Ʌઘુડ ƨક°ચ સાથ ેસમĤવો. (WIN23-Q4b, 04 માƈસ½) 

11. રોપ ̈ેક ડાયનેમોમીટરના બાધંકામ અન ેકાય½ને Ʌઘુડ ƨક°ચ સાથ ેસમĤવો. (S23-Q3b, 04 માƈસ½) 

OR (WIN23-Q3b, 04 માƈસ½) 

12. �ડફર°�ƛશયલ બƛેડ ̈ેકના બાધંકામ અન ેકાય½ને Ʌઘુડ ƨક°ચ સાથે સમĤવો. (S23-Q4b, 04 માƈસ½) 
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13. સમાન દબાણ ધારણા કર�ને કોલર ̂ƨટ બે�ર�ગ માટ° ઘષ½ણ ટોક½  માટ°ની અ�ભƥય�ƈત મળેવો. 

(WIN24-Q3c, 07 માƈસ½) 

14. સમાન ઘસારો ધારણા કર�ને Ɲલેટ િપવોટ બે�ર�ગ માટ° ઘષ½ણ ટોક½  માટ°ની અ�ભƥય�ƈત મળેવો. 

(WIN24-Q3c-OR, 07 માƈસ½) 

15. Ȼિુનફોમ½ ̆ેશર િથયર� અન ેȻિુનફોમ½ વેર િથયર� Ƀુ ંછે? Ɲલેટ કોલર માટ° બનંે િસćાતંોન ેƚયાનમા ં

લઈન ેઘષ½ણ ટોક½  માટ° અ�ભƥય�ƈત તારવો. (WIN22-Q2c, 07 માƈસ½) 

16. ̆થમ િસćાતંોમાથંી કોિનકલ િપવોટ માટ° ઘષ½ણ ટોક½  માટ°ની અ�ભƥય�ƈત મળેવો (i) સમાન દબાણ 

અન ે(ii) સમાન ઘસારો ધારણા કર�ને. (WIN22-Q2c-OR, 07 માƈસ½) 

17. સપાટ છેડાવાળા ĭટ ƨટ°પ બે�ર�ગ પર એક વ�ટ�કલ શાƝટ સપોટ²ડ છે. શાƝટનો ƥયાસ 90 mm છે અન ે

તે 600 rpm થી ફર° છે. શાƝટ પરનો અëીય લોડ 10 KN છે અન ેઘષ½ણનો Ȥણુાકં 0.05 છે. Ȼિુનફોમ½ 

̆ેશર ધારણા કર�ને ઘષ½ણમા ંથતી પાવર લોસની ગણતર� કરો. (WIN24-Q2c, 07 માƈસ½) 

18. 120° ના શȢું કોણ સાથેનો કોિનકલ િપવોટ, 300 mm ƥયાસની વ�ટ�કલ શાƝટન ેસપોટ½  કર° છે. તે 20 

kN ના લોડને આધાર આપ ેછે. ઘષ½ણનો Ȥણુાકં 0.05 છે અન ેશાƝટની ƨપીડ 210 rpm છે. (i) 

Ȼિુનફોમ½ ̆ેશર અન ે(ii) Ȼિુનફોમ½ વેર ધારણા કર�ને ઘષ½ણમા ંથતી પાવર લોસની ગણતર� કરો. 

(WIN22-Q3c, 07 માƈસ½) 

19. સા�બત કરો ક° બƛેડ અન ેƞલોક ̈ેકની ટાઇટ સાઇડ અન ેƨલેક સાઇડમા ંટ°ƛશનનો ર°િશયો ೙்

బ்
=

(
ଵାఓ୲ୟ

ଵିఓ୲ୟ୬ఏ
)௡ આપેલ છે. (WIN23-Q5c, 07 માƈસ½) OR (WIN22-Q3b-OR, 07 માƈસ½) 
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Unit 4: Power Transmission 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. Ɲલેટ બેƣટ ˾ાઇવ માટ° ˾ાઇિવ�ગ ટ°ƛશનનો ȤણુોĂર સા�બત કરો. 

o આવેલ છે: WIN23 (Q2c, 07 માƈસ½), WIN24 (Q4c, 07 માƈસ½) 

2. બેƣટ ˾ાઇવ માટ°, ˼ાƛસિમટ થતી પાવર અથવા બેƣટના પેરામીટસ½ (પહોળાઈ/ટ°ƛશન) શોધો. 

o આવેલ છે: S24 (Q4c, 07 માƈસ½), WIN24 (Q4c-OR, 07 માƈસ½), WIN22 (Q5c, 07 

માƈસ½), WIN22 (Q4c-OR, 07 માƈસ½) 

3. કƠપાઉƛડ �ગયર °˼ન માટ°, �ગયર પરના દાતંની સƉંયા શોધો અથવા ƨક°ચ દોરો. 

o આવેલ છે: S23 (Q3c, 07 માƈસ½), WIN23 (Q4c, 07 માƈસ½) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

4. �ગયરમા ંવપરાતા પદો ƥયાƉયાિયત કરો (i) પીચ સક½લ (ii) પીચ સક½લ ડાયામીટર (iii) મોડȾલુ. 

(S24-Q4a, 03 માƈસ½) OR (S25-Q4a, 03 માƈસ½) 

5. �ગયરȵુ ંવગ�કરણ આપો. (S24-Q4a-OR, 03 માƈસ½) OR (S25-Q4a-OR, 03 માƈસ½) 

6. ચેઇન ˾ાઈવના ફાયદા અન ેગેરફાયદાઓ જણાવો. (S24-Q4b, 04 માƈસ½) OR (S25-Q4b, 04 

માƈસ½) 

7. મેક°િનકલ પાવર ˼ાƛસિમશનȵુ ંવગ�કરણ આપો અન ેબેƣટ ˾ાઈવના ફાયદા જણાવો. (WIN24-

Q4a, 03 માƈસ½) 

8. બેƣટ ˾ાઈવમા ં�ƨલપન ેƥયાƉયાિયત કરો અન ે�ƨલપની અસરો સમĤવો. (WIN24-Q4a-OR, 03 

માƈસ½) 

9. �ગયર ˾ાઈવના ફાયદાઓની ચચા½ કરો. (WIN24-Q4b, 04 માƈસ½) 

10. �ગયર ˾ાઈવના ફાયદા અન ેગેરફાયદાઓ જણાવો. (WIN23-Q3b, 04 માƈસ½) 

11. એિપસાઇ�ƈલક �ગયર °˼ન સમĤવો. (S24-Q4b-OR, 04 માƈસ½) OR (S25-Q4b-OR, 04 માƈસ½) 

12. એિપસાઇ�ƈલક �ગયર °˼નના બાધંકામ અન ેકાય½ને Ʌઘુડ આȢૃિત સાથ ેસમĤવો. (WIN24-Q4b-

OR, 04 માƈસ½) 



 8 DESISTUDENTS.ME 

13. બે સમાતંર શાƝટ �ગયરની જોડ� Ďારા જોડાયેલ છે. ગણતર� કરો (i) ચોïસ ક°ƛ̃ Ӕતર (ii) °˼ન 

વેƣȻ.ુ (S24-Q4c-OR, 07 માƈસ½) OR (S25-Q4c-OR, 07 માƈસ½) 

14. બે સમાતંર શાƝટ A અન ેB ƨપર �ગયર Ďારા જોડાયેલ છે. દર°ક �ગયર પરના દાતંની સƉંયા અન ેબે 

શાƝટ વƍચેȵુ ંચોïસ Ӕતર શોધો. (S23-Q4c, 07 માƈસ½) 

15. સાદ� �ગયર °˼ન અન ેકƠપાઉƛડ �ગયર °˼ન વƍચે Ƀુ ંતફાવત છે? ƨક°ચની મદદથી સમĤવો. 

(WIN22-Q3a, 03 માƈસ½) 

16. �ગયર °˼નના ̆કારોની યાદ� બનાવો અન ેકોઈપણ એકનો Ʌઘુડ ƨક°ચ દોરો. (S23-Q2a-OR, 03 

માƈસ½) 

17. પાવર ˼ાƛસિમટ કરવા માટ° Ɲલેટ બેƣટ ˾ાઇવ વપરાય છે. મહĂમ પાવર ˼ાƛસિમશન માટ° બેƣટની 

ƨપીડ શોધો. (S23-Q2c, 07 માƈસ½) OR (WIN23-Q2c, 07 માƈસ½) 

18. બેƣટ ˾ાઇવમા ંટાઇટ સાઇડ ટ°ƛશન 2500 N છે અન ેબƣેટ ટ°ƛશનનો ȤણુોĂર 2.78 છે. જો બƣેટનો 

�લિનયર વેલોિસટ� 720 m/min હોય, તો બેƣટ ˾ાઇવ Ďારા ˼ાƛસિમટ થતી પાવર શોધો. (S23-Q2d-

OR, 07 માƈસ½) 
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Unit 5: Flywheel and Governors 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. Ɲલાયƥહ�લȵુ ંકાય½ સમĤવો. Ɲલાયƥહ�લ અને ગવન½ર વƍચેનો તફાવત જણાવો. 

o આવેલ છે: S24 (Q5c, 07 માƈસ½), S25 (Q5c, 07 માƈસ½) 

2. હાટ½નેલ ગવન½રના બાધંકામ અને કાય½ને Ʌઘુડ ƨક°ચ સાથે સમĤવો. 

o આવેલ છે: S23 (Q5c, 07 માƈસ½), S24 (Q5c-OR, 07 માƈસ½), S25 (Q5c-OR, 07 માƈસ½) 

3. Ɲલાયƥહ�લ અને ગવન½રની ȱલુના કરો. 

o આવેલ છે: S23 (Q5b-OR, 04 માƈસ½), WIN23 (Q5b, 04 માƈસ½) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

4. ટિન�ગ મોમƛેટ ડાયા˴ામનો ઉપયોગ જણાવો. (S24-Q5a, 03 માƈસ½) OR (S25-Q5a, 03 માƈસ½) OR 

(S23-Q5a, 03 માƈસ½) 

5. Ɲલાયƥહ�લના િવિવધ ̆કારો જણાવો અન ેકોઈપણ એકને ƨક°ચ સાથે િવગતવાર સમĤવો. 

(WIN24-Q5a, 03 માƈસ½) 

6. સેƛ˼�ફȼગુલ ગવન½રના િસćાતં અન ેકાય½ને સમĤવો. (WIN24-Q5b, 04 માƈસ½) 

7. સાદા વોટ ગવન½રની આȢૃિત દોરો અન ેસમĤવો. (WIN23-Q5b, 04 માƈસ½) 

8. િસ�ગલ િસ�લƛડર ડબલ-એ�ƈટ�ગ ƨટ�મ એ�ƛજન માટ° ટિન�ગ મોમેƛટ ડાયા˴ામ Ʌઘુડ ƨક°ચ સાથે 

સમĤવો. (S23-Q5b, 04 માƈસ½) 

9. ફોર-ƨ˼ોક સાયકલ ઇƛટરનલ કƠબશન એ�ƛજન માટ° ટિન�ગ મોમેƛટ ડાયા˴ામ Ʌઘુડ ƨક°ચ સાથે 

સમĤવો. (WIN23-Q5c, 07 માƈસ½) 

10. 90 rpm પર ફરȱ ુ ંએ�ƛજન 295 kW પાવર પેદા કર° છે. ઊĤ½ના ચઢ-ઊતરનો Ȥણુાકં 0.1 છે અન ે

તેની ગિત સર°રાશ ગિતના 5% Ӕદર Ĥળવવી જોઈએ. 2 m ની ̉મણ િ́Ԍયા ધરાવતા 

Ɲલાયƥહ�લȵુ ંદળ શોધો. (WIN23-Q5d, 07 માƈસ½) OR (WIN24-Q5c, 07 માƈસ½) 

11. સેƛ˼�ફȼગુલ ગવન½ર માટ° વપરાતા પદો ƥયાƉયાિયત કરો: (1) ગવન½રની әચાઈ (2) સȱંલુન ગિત 

(3) સર°રાશ સȱંલુન ગિત (4) ƨલીવ �લƝટ. (WIN23-Q5e, 04 માƈસ½) 
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Unit 6: Balancing and Vibrations 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 
 

1. ƨટ°�ટક બેલે�ƛસ�ગ અને ડાયનેિમક બેલે�ƛસ�ગ સમĤવો. 

o આવેલ છે: S24 (Q5b, 04 માƈસ½), S25 (Q5b, 04 માƈસ½), WIN24 (Q5a-OR, 03 માƈસ½) 

2. ƥયાƉયા આપો (i) ̇�ƈવƛસી (ii) ર°ઝોનƛસ (iii) ̇� વાઇ̈ેશન. 

o આવેલ છે: S24 (Q5a-OR, 03 માƈસ½), S25 (Q5a-OR, 03 માƈસ½), S23 (Q5a-OR, 03 

માƈસ½) 
 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 
 

3. કંપનની ƥયાƉયા આપો અન ેિવિવધ ̆કારની વાઇ̈ે�ટ�ગ િસƨટƠસ જણાવો. (WIN24-Q5b-OR, 04 

માƈસ½) 

4. વાઇ̈ેશન Ƀુ ંછે? વાઇ̈ેશનના કારણો અન ેવાઇ̈ેશન ઘટાડવાના ઉપાયો જણાવો. (WIN23-Q5f, 

04 માƈસ½) 

5. િવિવધ ̆કારના કંપનને Ʌઘુડ ƨક°ચ સાથે સમĤવો. (S24-Q5b-OR, 04 માƈસ½) OR (S25-Q5b-OR, 

04 માƈસ½) 

6. Ʌ ૂ́  સાથ ેએક જ સમતલમા ંફરતા એક જ દળ Ďારા એક જ ફરતા દળના સȱંલુનȵુ ંવણ½ન કરો. 

(S23-Q5c-OR, 07 માƈસ½) 

7. એક જ Ɯલેનમા ંફરતા િવિવધ દળોના સȱંલુનની િવƦલેષણાƗમક પćિત સમĤવો. (WIN22-Q5b, 

04 માƈસ½) 

8. એક જ Ɯલેનમા ંફરતા અનેક દળોન ેસȱં�ુલત કરવાની ˴ા�ફકલ પćિત સમĤવો. (WIN24-Q5c-

OR, 07 માƈસ½) 
 
 
 

**************** 


