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GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 

DI – 5 SEMESTER – OLD PAPER – S22 TO S25 – QUESTION BANK(Gujrati) 
 

Subject Name & Code: 
   

Manufacturing Engineering -III- 4351902 
 
 

Unit 1: Introduction to Manufacturing Engineering: III 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. ȺƉુય ક�ટ�ગ પેરામીટસ½ને ƥયાƉયાિયત કરો/સમĤવો: ડ°Ɯથ ઓફ કટ, ક�ટ�ગ ƨપીડ, મેટલ �રȺવુલ 

ર°ટ. 

o આવેલા પેપર: WIN 24 (̆ĕ.1(અ), 03 Ȥણુ), SUM 24 (̆ĕ.1(બ), 03 Ȥણુ) 

2. ƨવƍછ આȢૃિત સાથે સમĤવો: ̂ેડ રો�લ�ગ. 

o આવેલા પેપર: WIN 23 (̆ĕ.1(ક), 07 Ȥણુ), SUM 24 (̆ĕ.3(ક), 07 Ȥણુ) 

3. િવિવધ ̆કારના ̂ેડની તેમના ઉપયોગ સાથે યાદ� બનાવો અને સમĤવો. 

o આવેલા પેપર: SUM 24 (̆ĕ.3(અ), 03 Ȥણુ), SUM 25 (̆ĕ.3(અ), 03 Ȥણુ) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

 િમક°િનકલ એ�ƛજિનય�ર�ગમા ં̂ેડ (ӕટ)ની Ⱥળૂȹતૂ ƥયાƉયા Ƀુ ંછે અન ે̂ેડનો ઉપયોગ સામાƛય 

ર�તે િવિવધ એ�Ɯલક°શનમા ંશા માટ° થાય છે? (WIN 23 - ̆ĕ.1(અ), 03 Ȥણુ) 

 મશીન Ȭƣૂસ-આધા�રત ઉČોગોમા ંઅસરકારક શોપ Ɲલોર Ʌપુરિવઝન માટ° જĮર� વલણ, ìાન અન ે

કૌશƣયનો સારાશં આપો. (WIN 23 - ̆ĕ.1(બ), 04 Ȥણુ) 

 િવિવધ ̆કારના ̂ેડȵુ ંવગ�કરણ કરો અન ે̂ેડ ઉƗપાદનની ȺƉુય પćિતઓની યાદ� બનાવો. (WIN 

23 - ̆ĕ.1(ક) (OR), 07 Ȥણુ) 

 ̂ેડના સદંભ½મા ંનીચેના શƞદો ƥયાƉયાિયત કરો: (i) પીચ ડાયામીટર (ii) માઇનર ડાયામીટર (iii) 

̂ેડ Ӝગલ (SUM 25 - ̆ĕ.3(અ), 03 Ȥણુ) 

 �ગયર માટ° નીચેના શƞદો ƥયાƉયાિયત કરો: (i) મોડȾલુ (ii) સɉુ½લર પીચ (iii) ̆ેશર Ӝગલ (SUM 

25 - ̆ĕ.1(અ), 03 Ȥણુ) 

 િસ�ગલ પોઇƛટ ક�ટ�ગ Ȭલૂની Ԍયોમે˼� દશા½વતી ƨવƍછ આȢૃિત દોરો. (SUM 25 - ̆ĕ.1(બ), 04 

Ȥણુ) 
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Unit 2: Gear manufacturing and finishing processes. 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. �ગયર હો�બ�ગ ̆�˲યા ƨવƍછ આȢૃિત સાથ ેસમĤવો અને તેના ફાયદા & ગેરફાયદા લખો. 

o આવેલા પેપર: SUM 24 (̆ĕ.1(ક), 07 Ȥણુ), SUM 25 (̆ĕ.1(ક) (OR), 07 Ȥણુ), WIN 

23 (̆ĕ.2(ક) (OR), 07 Ȥણુ) 

2. �ગયર િમ�લ�ગ ̆�˲યા ƨવƍછ આȢૃિત સાથ ેસમĤવો અને તેના ફાયદા & ગેરફાયદા લખો. 

o આવેલા પેપર: SUM 24 (̆ĕ.1(અ), 03 Ȥણુ), WIN 23 (̆ĕ.2(ક), 07 Ȥણુ), SUM 25 

(̆ĕ.1(ક), 07 Ȥણુ), WIN 24 (̆ĕ.2(અ), 03 Ȥણુ) 

3. �ગયર જનર°�ટ�ગ અને �ગયર ફોિમ�ગ ̆�˲યાઓની ȱલુના કરો. 

o આવેલા પેપર: SUM 24 (̆ĕ.2(બ), 04 Ȥણુ), WIN 23 (̆ĕ.2(અ), 03 Ȥણુ) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

 િવિવધ ̆કારના �ગયરȵુ ંવગ�કરણ કરો. (WIN 23 - ̆ĕ.2(અ) (OR), 03 Ȥણુ) 

 �ગયરના ̆કારોની યાદ� બનાવો અન ેકોઈપણ ́ણ ̆કાર આȢૃિત સાથે સમĤવો. (WIN 24 - 

̆ĕ.1(ક), 07 Ȥણુ) 

 �ગયર �ફિનિશ�ગ ̆�˲યાઓની જĮ�રયાત સમĤવો. (WIN 23 - ̆ĕ.2(બ) (OR), 04 Ȥણુ) 

 �ગયર કાય½ëમતા Ʌધુારણા ̆�˲યાઓ ઓળખો અન ેતેમાથંી કોઈ એક સમĤવો. (WIN 23 - 

̆ĕ.2(બ), 04 Ȥણુ) 

 ઓછામા ંઓછા ́ણ ̆કારની �ગયર ઉƗપાદન ̆�˲યાઓના નામ આપો અન ેતમેાથંી કોઈપણ એકને 

ƨવƍછ આȢૃિત સાથે સમĤવો. (SUM 25 - ̆ĕ.2(બ), 04 Ȥણુ) 

 �ગયર હો�બ�ગ અન ે�ગયર શેિપ�ગ ̆�˲યાઓની ȱલુના કરો. (SUM 25 - ̆ĕ.2(બ) (OR), 04 Ȥણુ) 

 �ગયર શેિપ�ગના ફાયદા અન ેગેરફાયદા સમĤવો. (WIN 24 - ̆ĕ.2(અ) (OR), 03 Ȥણુ) 

 �ગયર શેિવ�ગ ̆�˲યા પર Ȭૂંક નҭધ લખો. (SUM 24 - ̆ĕ.2(બ), 04 Ȥણુ) 
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Unit 3: Rapid Prototyping 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. ફȼુͪ ડ �ડપો�ઝશન મોડ�લ�ગ (FDM) ને ડાયા˴ામ સાથ ેસમĤવો અન ેતેના ફાયદા અને ગેરફાયદા 

લખો. 

o આવેલા પેપર: SUM 25 (̆ĕ.2(ક), 07 Ȥણુ), WIN 23 (̆ĕ.3(ક) (OR), 07 Ȥણુ), WIN 

24 (̆ĕ.2(ક) (OR), 07 Ȥણુ) 

2. ર°િપડ ̆ોટોટાઇિપ�ગના કાય½ િસćાતંને સમĤવો. 

o આવેલા પેપર: WIN 24 (̆ĕ.2(ક), 07 Ȥણુ), SUM 25 (̆ĕ.2(અ), 03 Ȥણુ) 

3. ƨટ�ર�ઓ�લથો˴ાફ� (SLA) ને ડાયા˴ામ/ƨવƍછ આȢૃિત સાથે િવગતવાર સમĤવો. 

o આવેલા પેપર: SUM 24 (̆ĕ.2(ક), 07 Ȥણુ), WIN 23 (̆ĕ.3(ક), 07 Ȥણુ), SUM 25 

(̆ĕ.3(બ), 04 Ȥણુ) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

 ર°િપડ ̆ોટોટાઇિપ�ગ ƥયાƉયાિયત કરો. (SUM 24 - ̆ĕ.2(અ), 03 Ȥણુ) 

 ર°િપડ ̆ોટોટાઇિપ�ગ ̆�˲યામા ંકયા પગલા ંસામેલ છે? (WIN 23 - ̆ĕ.3(અ), 03 Ȥણુ) 

 ર°િપડ ̆ોટોટાઇિપ�ગના ફાયદા અન ેગેરફાયદા સમĤવો. (WIN 24 - ̆ĕ.2(બ), 04 Ȥણુ) 

 ર°િપડ ̆ોટોટાઇિપ�ગ પćિતઓȵુ ંવગ�કરણ કરો અન ેતનેા ઉપયોગો લખો. (WIN 24 - ̆ĕ.2(બ) 

(OR), 04 Ȥણુ) 

 મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ કંપનીમા ંર°િપડ ̆ોટોટાઇિપ�ગ અપનાવવાથી ઉƗપાદન િવકાસની ગિત અન ેȤણુવĂા 

ક°વી ર�તે વધાર� શકાય છે તે સમĤવો. (WIN 23 - ̆ĕ.3(બ), 04 Ȥણુ) 

 ર°િપડ ̆ોટોટાઇિપ�ગના ઉપયોગȵુ ંવણ½ન કરો. (WIN 23 - ̆ĕ.3(અ) (OR), 03 Ȥણુ) 

 િસલે�ƈટવ લસેર િસƛટ�ર�ગ (SLS) સમĤવો અન ેSLS ̆�˲યામા ંસપોટ½  ƨ˼ƈચરની જĮર ક°મ પડતી 

નથી તે સમĤવો. (SUM 24 - ̆ĕ.2(ક) (OR), 07 Ȥણુ) 

 િસલે�ƈટવ લસેર િસƛટ�ર�ગ (SLS) િવશે સëેંપમા ંજણાવો. (WIN 24 - ̆ĕ.3(અ), 03 Ȥણુ) 

 ̂ી ડાયમેƛશનલ િ̆�ƛટ�ગ (3DP) ને ડાયા˴ામ સાથે સમĤવો અન ેતનેા ફાયદા અન ેગેરફાયદા 

લખો. (SUM 25 - ̆ĕ.2(ક) (OR), 07 Ȥણુ) 

 ફોટોસો�લ�ડ�ફક°શન ર°િપડ ̆ોટોટાઇિપ�ગ પćિત ƨક°ચ સાથે સમĤવો. (SUM 25 - ̆ĕ.3(બ) (OR), 

04 Ȥણુ) 

 ર°િપડ ̆ોટોટાઇિપ�ગમા ંપાટ½  બનાવવા માટ° અȵસુરવાના િવિવધ પગલાઓ જણાવો. (SUM 24 - 

̆ĕ.2(અ) (OR), 03 Ȥણુ) 
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Unit 4: Thread production Methods. 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. ̂ેડ િમ�લ�ગ ƨવƍછ આȢૃિત સાથે સમĤવો. 

o આવેલા પેપર: SUM 25 (̆ĕ.3(ક), 07 Ȥણુ), WIN 24 (̆ĕ.3(ક) (OR), 07 Ȥણુ), SUM 

24 (̆ĕ.3(ક) (OR), 07 Ȥણુ) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

 ̂ેડ રો�લ�ગ આȢૃિત સાથ ેસમĤવો અન ે̂ેડ મશીિન�ગ પર ̂ેડ રો�લ�ગના ફાયદા આપો. (SUM 24 - 

̆ĕ.3(ક), 07 Ȥણુ) 

 ̂ેડ ̆ોડƈશનની ર�તોના નામ આપો અન ે"̂ેડ ચેિસ�ગ" સમĤવો. (WIN 24 - ̆ĕ.3(ક), 07 Ȥણુ) 

 ̂ેડ ઉƗપાદન મશીન પર Ȭલૂ માઉƛટ કરવાની પćિત સમĤવો. (SUM 25 - ̆ĕ.3(ક) (OR), 07 

Ȥણુ) 

 ̂ેડના ȺƉુય ̆કારોȵુ ંવગ�કરણ કરો. (WIN 24 - ̆ĕ.3(અ) (OR), 03 Ȥણુ) 

 આȢૃિત સાથે લƝેટ હ°ƛડ સાઇડ ̂ેડ અન ેરાઇટ હ°ƛડ સાઇડ ̂ેડની ƥયાƉયા આપો. (WIN 24 - 

̆ĕ.3(બ), 04 Ȥણુ) 

 “V” ̂ેડ દોરો અન ેતેના િવિવધ ઘટકો દશા½વો. (WIN 24 - ̆ĕ.3(બ) (OR), 04 Ȥણુ) 

 ̂ેડના એ�લમƛેટની ƨવƍછ આȢૃિત દોરો અન ેતેમાથંી કોઈપણ ́ણન ેƥયાƉયાિયત કરો. (SUM 24 - 

̆ĕ.3(અ) (OR), 03 Ȥણુ) 

 લેિમનેટ°ડ ઑƞȐƈટ મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ (LOM) પર Ȭૂંક� નҭધ લખો. (SUM 24 - ̆ĕ.3(બ) (OR), 04 

Ȥણુ) 

 
  



 5 DESISTUDENTS.ME 

 

Unit 5: Computer integrated Manufacturing (CIM) 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. કƠƜȻટુર ઇ�ƛટ˴ેટ°ડ મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ (CIM) નો િવƨતાર સમĤવો અને તેના ફાયદાઓ લખો. 

o આવેલા પેપર: WIN 23 (̆ĕ.4(ક), 07 Ȥણુ), WIN 24 (̆ĕ.5(ક), 07 Ȥણુ) 

2. CIM ƥહ�લ દોરો અને સમĤવો. 

o આવેલા પેપર: SUM 25 (̆ĕ.4(ક), 07 Ȥણુ), SUM 24 (̆ĕ.4(ક) (OR), 07 Ȥણુ), WIN 

23 (̆ĕ.4(ક) (OR), 07 Ȥણુ) 

3. કƠƜȻટુર ઇ�ƛટ˴ેટ°ડ મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ (CIM) મેનેજમેƛટની ȹિૂમકા Ƀુ ંછે? 

o આવેલા પેપર: WIN 23 (̆ĕ.4(બ), 04 Ȥણુ), SUM 25 (̆ĕ.4(બ) (OR), 04 Ȥણુ) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

 CIM મા ંમેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ એ�ƛજિનયરની ȹિૂમકા સમĤવો. (SUM 25 - ̆ĕ.4(અ), 03 Ȥણુ) 

 કƠƜȻટુર ઇ�ƛટ˴ેટ°ડ મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ (CIM) મા ંમેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ એ�ƛજિનય�ર�ગની ȹિૂમકા Ƀુ ંછે? (WIN 

24 - ̆ĕ.5(બ), 04 Ȥણુ) 

 CIM ના ƨકોપની યાદ� તૈયાર કરો અન ેકોઈપણ બેને િવગતવાર સમĤવો. (SUM 25 - ̆ĕ.4(બ), 

04 Ȥણુ) 

 CIM ના ફાયદા સમĤવો. (SUM 25 - ̆ĕ.4(અ) (OR), 03 Ȥણુ) 

 CIM ના િવિવધ ફાયદા લખો. (SUM 24 - ̆ĕ.4(બ) (OR), 04 Ȥણુ) 

 મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગમા ંCIM ની ȹિૂમકા Ƀુ ંછે? (SUM 24 - ̆ĕ.4(બ), 04 Ȥણુ) 

 CAD અન ેCAM વƍચેનો સબંધં સમĤવો. (SUM 24 - ̆ĕ.4(ક), 07 Ȥણુ) 

 IOSI ર°ફરƛસ મોડલનો Ɖયાલ સમĤવો. (SUM 25 - ̆ĕ.4(ક) (OR), 07 Ȥણુ) 
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Unit 6: Non-conventional and advance methods of Machining. 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. ઇલે�ƈ˼કલ �ડƨચાȒ મશીિન�ગ (EDM) ȵુ ંબાધંકામ અને કાય½ ƨવƍછ આȢૃિત સાથે સમĤવો. 

o આવેલા પેપર: WIN 23 (̆ĕ.5(ક), 07 Ȥણુ), WIN 24 (̆ĕ.4(ક), 07 Ȥણુ), SUM 25 

(̆ĕ.5(ક), 07 Ȥણુ) 

2. કƛવેƛશનલ અને નોન-કƛવેƛશનલ મશીિન�ગ વƍચે તફાવત બતાવો. 

o આવેલા પેપર: WIN 24 (̆ĕ.4(અ), 03 Ȥણુ), SUM 25 (̆ĕ.5(અ) (OR), 03 Ȥણુ), WIN 

23 (̆ĕ.5(અ) (OR), 03 Ȥણુ) 

3. નોન-કƛવેƛશનલ મશીિન�ગ પćિતઓȵુ ંવગ�કરણ કરો. 

o આવેલા પેપર: WIN 23 (̆ĕ.5(અ), 03 Ȥણુ), WIN 24 (̆ĕ.4(અ) (OR), 03 Ȥણુ), SUM 

25 (̆ĕ.5(અ), 03 Ȥણુ) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

 ઇલેƈ˼ોક°િમકલ મશીિન�ગ (ECM) Ƀુ ંછે? અન ેઉƗપાદન ̆�˲યામા ંતે ક°વી ર�તે કાય½ કર° છે? (WIN 24 

- ̆ĕ.4(ક) (OR), 07 Ȥણુ) 

 ƨવƍછ આȢૃિતની મદદથી ઇલƈે˼ો ક°િમકલ મશીિન�ગના કાય½કાર� િસćાતંને સમĤવો. (SUM 25 - 

̆ĕ.5(ક) (OR), 07 Ȥણુ) 

 એરોƨપેસ એ�ƛજન ઘટકો માટ° સખત ધાȱમુા ંચોકસાઈવાળા િછ̃ો બનાવવા માટ° અƣ˼ાસોિનક 

મશીિન�ગ (USM) ને ક°વી ર�તે લાȤ ુકર� શકાય? (WIN 24 - ̆ĕ.4(બ), 04 Ȥણુ) 

 ઉƗપાદનમા ંજ�ટલ પેટન½ બનાવવા માટ° લેસર બીમ મશીિન�ગ (LBM) ̆�˲યાનો ઉપયોગ ક°વી ર�તે 

કર� શકાય? (WIN 24 - ̆ĕ.4(બ) (OR), 04 Ȥણુ) 

 અƣ˼ાસોિનક મશીિન�ગ (USM) ની ર°ખાȢૃિત દોરો અન ેિવિવધ ભાગોન ેલેબલ કરો. (WIN 23 - 

̆ĕ.4(અ) (OR), 03 Ȥણુ), (WIN 24 - ̆ĕ.5(અ), 03 Ȥણુ) 

 નોન-કƛવેƛશનલ મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ (NCM) ના િવકાસ માટ° છ કારણો આપો. (WIN 23 - ̆ĕ.4(અ), 03 

Ȥણુ), (WIN 24 - ̆ĕ.5(અ) (OR), 03 Ȥણુ) 

 એ̈ેિસવ Ȑટ મશીિન�ગ ƨવƍછ આȢૃિત સાથ ેસમĤવો. (SUM 25 - ̆ĕ.5(બ), 04 Ȥણુ) 

 એ̈ેિસવ Ȑટ મશીિન�ગના કાય½ િસćાતંને જણાવો. (SUM 24 - ̆ĕ.5(બ) (OR), 04 Ȥણુ) 

 લેસર બીમ મશીિન�ગ સમĤવો. (SUM 24 - ̆ĕ.5(અ), 03 Ȥણુ) 

 ઇલેƈ˼ોન બીમ મશીિન�ગ સમĤવો. (SUM 24 - ̆ĕ.5(અ) (OR), 03 Ȥણુ) 

 માઇ˲ો ઇલƈે˼ો મેક°િનકલ િસƨટમ (MEMS) ની જĮ�રયાત સમĤવો. (SUM 24 - ̆ĕ.5(ક) (OR), 07 

Ȥણુ) 

 ક°િમકલ વેપર �ડપો�ઝશન (CVD) ટ°કિનક સમĤવો. (SUM 25 - ̆ĕ.5(બ) (OR), 04 Ȥણુ) 

 ક°િમકલ વેપર �ડપો�ઝશન (CVD) પર Ȭૂંક� નҭધ લખો. (SUM 24 - ̆ĕ.4(અ) (OR), 03 Ȥણુ) 

 PAM (Ɯલાઝમા આક½  મશીિન�ગ) પર Ȭૂંક� નҭધ લખો. (SUM 24 - ̆ĕ.4(અ), 03 Ȥણુ) 
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 EDM નો કાય½ િસćાતં સમĤવો, EDM માટ° મટ��રયલ �રȺવુલની િમક°િનઝમ, ˼ાƛસફર મી�ડયા 

અન ેએનજ� સોસ½ ઓળખો. (SUM 24 - ̆ĕ.5(ક), 07 Ȥણુ) 

 
 
 

**************** 


