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GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 

DI – 5 SEMESTER – OLD PAPER – S24 TO S25 – QUESTION BANK(Gujrati) 
 

Subject Name & Code: 
   

Advance Manufacturing System- 4351906 
 
 

Unit I: Introduction 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. ઉƗપાદન ĥવન ચ˲ના િવિવધ તબïાઓ સમĤવો. (S25, S24, W24) 

2. ̆ોડƈટ લાઈફ સાયકલ અન ેટ°કનોલોĥ લાઈફ સાયકલ ની ƥયાƉયા આપો. (S25, W23) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

3. AMS ȵુ ંમહƗવ લખો. (S24) 

4. ઉƗપાદન તં́ ના ̆કારો જણાવો. (W24) 

5. ȤણુવĂાવાળ� અન ેનવીન ̆ોડƈͫસના ઉƗપાદનની જĮ�રયાત સમĤવો. (W23) 

 
  



 2 DESISTUDENTS.ME 

 

Unit II: Group Technology (GT) & Cellular Layout 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. ȩુથ તકનીકના ફાયદા જણાવો/યાદ� બનાવો. (S25, S24, W23) 

2. ઉƗપાદનમા ંȩુથ તકનીકની જĮ�રયાત સમĤવો. (S25, S24) 

3. ȩુથ તકનીકમા ંઉપયોગમા ંલેવાતી િવિવધ કો�ડ�ગ િસƨટમની યાદ� બનાવો અન ેકોઈ પણ એક 

સમĤવો. (S25, W23) 

4. પાટ½ȵ ુ ંવગ�કરણ ઉદાહરણ સાથે સમĤવો. (S25, W23) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

5. ȩુથ તકનીક ની ƥયાƉયા આપો. (S25) 

6. OPTIZ વગ�કરણ ̆ણાલીન ેએક ઉદાહરણ સાથ ેિવƨતારત સમĤવો. (S24) 

7. ȩૂથ તકનીકમા ંઉપયોગમા ંલેવાતા મોનોકોડના ફાયદા અન ેગેરફાયદા લખો. (S24) 

8. Part families િવકસાવવા માટ°ની િવિવધ પćિતઓની યાદ� બનાવો અન ેકોઈપણ એકને િવƨતારત 

સમĤવો. (S24) 

9. DCLASS કો�ડ�ગ િસƨટમને એક ઉદાહરણ સાથે િવƨતારત સમĤવો. (S24) 

10. કોઈપણ ઉદાહરણ સાથ ેKK3 કો�ડ�ગ િસƨટમȵુ ંમાળȣુ ંબનાવો. (W24) 

11. GT કો�ડ�ગ િસƨટમ માટ° ƨ˼ƈચરના ̆કારોની યાદ� બનાવો અન ેકોઈપણ એકને સમĤવો. (W24) 

12. પાટ½  ફ°િમલી અન ેʎપુ ટ°કનોલોĥ ને ƥયાƉયાિયત કરો. (W24) 

13. સેƣȻલુર મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ િવશે સમĤવો. (W24) 

14. Ortiz િસƨટમȵુ ંȺળૂȹતૂ માળȣુ ંબનાવો. (W23) 

  



 3 DESISTUDENTS.ME 

 

Unit III: Flexible Manufacturing System (FMS) 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. િવિવધ ̆કારના AGV ની Ʌ�ૂચ બનાવો અન ેસમĤવો. (S25, S24) 

2. િવિવધ ̆કારના AS/RS ની Ʌ�ૂચ બનાવો અન ેસમĤવો. (S25, S24) 

3. FMS ના ફાયદા જણાવો. (S25, S24) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

4. Ɲલ�ેƈસબલ મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ ̆ણાલી ની ƥયાƉયા આપો. (S25) 

5. આȢૃિત સાથ ેલેડર લેઆઉટ FMS મા ંસમĤવો. (S25) 

6. આȢૃિત સાથ ેઓપન ફ�ƣડ લેઆઉટ FMS મા ંસમĤવો. (S25) 

7. FMC અન ેFMS વƍચ ેતફાવત આપો. (S24) 

8. AGV ના ȺƉુય ભાગોની યાદ� બનાવો. (S24) 

9. આȢૃિત સાથ ેIn line FMS લેઆઉટ સમĤવો. (S24) 

10. વાહન માગ½દશ½ક ટ°ƈનોલોĥȵુ ંવગ�કરણ કરો અન ેકોઈપણ એકને સમĤવો. (W24) 

11. ઉદાહરણ સાથે ઇન-લાઇન લેઆઉટ િસƨટમ બનાવો. (W24) 

12. ઉદાહરણ સાથે રોબોટ સƛેટડ½ લેઆઉટ િસƨટમ બનાવો. (W24) 

13. FMS ના ȺƉુય ઘટકોની યાદ� બનાવો અન ેકોઈપણ એકને સમĤવો. (W24) 

14. કોઈપણ એક Ɲલ�ેƈસબલ મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ િસƨટમ (FMS) લઆેઉટને આȢૃિત સાથે સમĤવો. (W23) 

15. ઉદાહરણ સાથે ɀપૂ લેઆઉટ િસƨટમ બનાવો. (W23) 

16. ઉદાહરણ સાથે ઈનલાઈન લેઆઉટ િસƨટમ બનાવો. (W23) 

17. આȢૃિત સાથ ેʎપુ ટ°કનોલોĥ લેઆઉટ સમĤવો. (W23) 

18. ʎપુ ટ°કનોલોĥ લેઆઉટને કƛવેƛશન લઆેઉટ સાથ ેસરખાવો. (W23) 
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Unit IV: Automation and Control Technology 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. ઓટોમેશનના ફાયદા અને ગેરફાયદાની યાદ� બનાવો. 

o Appeared in: W23 (̆ĕ.3(બ), ૦૪) 

o ઓટોમેશન ƥયાƉયાિયત કરો અન ેઓટોમેશનના ફાયદા અન ેગેરફાયદા લખો. (S24 - 

̆ĕ.4(ક), ૦૭) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

2. ઓટોમેશનમા ંકં˼ોલ િસƨટમની Ʌ�ૂચ બનાવો અન ેકોઈ પણ એક સમĤવો. (S25 - ̆ĕ.4(ક), ૦૭) 

3. ̆ોસેસ ઈƛડƨટર�ઝ અન ે�ડƨ˲�ટ મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ વƍચ ેનો તફાવત લખો. (S25 - ̆ĕ.4(ક), ૦૭) 

4. ઓટોમેશનના િવિવધ ƨતરને િવƨતારથી સમĤવો. (S24 - ̆ĕ.4(ક), ૦૭) 

5. સતત િનયં́ ણ અન ેƨવતં́  િનયં́ ણની ȱલુના કરો. (W23 - ̆ĕ.4(બ), ૦૪) 

6. ઓટોમેશનની ƥયાƉયા આપો અન ેતેની જĮ�રયાત સમĤવો. (W23 - ̆ĕ.3(બ), ૦૪) 

7. ઓટોમેશન માટ° ઉપયોગી િવિવધ ગિત̆ેરકો સમĤવો. (W24 - ̆ĕ.3(બ), ૦૪) 

8. ̆ોસેસ ઇƛડƨટર�ઝ અન ે�ડƨ˲�ટ મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ ઇƛડƨટર� વƍચેનો તફાવત કરો. (W24 - ̆ĕ.3(બ), ૦૪) 

9. ̆ોસેસ ઇƛડƨટર� અન ે�ડƨ˲�ટ મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ ઇƛડƨટર�ની ȱલુના કરો. (W23 - ̆ĕ.4(બ), ૦૪) 
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Unit V: Robotics 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. રોબોટની ઔČો�ગક એ�Ɯલક°શનો લખો. 

o Appeared in: S25 (̆ĕ.4(બ), ૦૪), S24 (̆ĕ.4(અ), ૦૩) 

2. ઔČો�ગક રોબોͫસનો ઉપયોગ કરવા માટ° કામના માપદંડો ઓળખો. 

o Appeared in: S25 (̆ĕ.4(બ), ૦૪), W23 (̆ĕ.4(અ), ૦૩) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

3. રોબોટ પસદંગીના ȺĆુા સમĤવો. (S25 - ̆ĕ.4(અ), ૦૩) 

4. પોઇƛટ Ȭુ પોઇƛટ રોબોͫસ અન ેસતત પાથ રોબોͫસ વƍચ ેતફાવત આપો. (S24 - ̆ĕ.4(બ), ૦૪) 

5. રોબોટ માટ° નીચેના શƞદો ƥયાƉયાિયત કરો. 1. વક½  એƛવલપ 2. મેનીƜȻલુેટર 3. લોડ વહન ëમતા. (S24 

- ̆ĕ.4(અ), ૦૩) 

6. રોબોટના િવિવધ ઘટકોની યાદ� બનાવો અન ેકોઈપણ બેન ેસમĤવો. (W23 - ̆ĕ.3(ક), ૦૭) 

7. િવિવધ ̆કારના રોબોટની યાદ� બનાવો અન ેકોઈપણ બ ેસમĤવો. (W23 - ̆ĕ.3(ક), ૦૭) 

8. રોબોટ ƥયાƉયાિયત કરો અન ેરોબોͫસના લાભોની Ʌ�ૂચ બનાવો. (W24 - ̆ĕ.4(અ), ૦૩) 

9. ઇƛડƨ˼�યલ રોબોટની રચના માટ° વપરાતા જોઈƛટની મા�હતી આપો. (W24 - ̆ĕ.3(ક), ૦૭) 

10. ઇƛડƨ˼�યલ રોબોટમા ંવપરાતા િવિવધ ̆કારના ˴ીપરન ેસમĤવો. (W24 - ̆ĕ.3(ક), ૦૭) 
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Unit VI: Discrete Control & Programmable Logic Controller (PLC) 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. ̆ો˴ામેબલ લો�જકલ કં˼ોલરની જĮ�રયાત સમĤવો. / PLC ના િવિવધ ઘટકો સમĤવો. 

o Appeared in: S24 (̆ĕ.1(ક) / ̆ĕ.1(ક), ૦૭) 

o PLC ના ફાયદા તથા ગેરફાયદા જણાવો. / PLC ના િવિવધ ઘટકો સમĤવો. (S25 - 

̆ĕ.1(ક) / ̆ĕ.1(ક), ૦૭) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

2. PLCનો ƞલોક ડાયા˴ામ દોર�ને તેમા ંસમાિવƧટ ȺƉુય ઘટકો િવશે િવગતવાર મા�હતી આપો. (W24 - 

̆ĕ.4(બ), ૦૪) 

3. PLC પસદંગી માટ°ના માપદંડો સમĤવો. (W24 - ̆ĕ.4(બ), ૦૪) 

4. Tactile sensors અન ેproximity sensors ની કાય½પćિત સમĤવી તેના ઉપયોગો જણાવો. (S24 - 

̆ĕ.4(બ), ૦૪) 

5. િવિવધ ̆કારના સેƛસરના ઉપયોગો સમĤવો. (S25 - ̆ĕ.4(અ), ૦૩) 

6. િવઝન સેƛસર સબંિંધત કાય½ પસદં કરો અન ેલખો. (W23 - ̆ĕ.4(અ), ૦૩) 

7. ર°ƛજ સેƛસરના ઉદાહરણો આપો. (W24 - ̆ĕ.4(અ), ૦૩) 
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Unit VII: Industry 4.0 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. Industry 4.0 ના ફાયદા અને ગેરફાયદાની યાદ� બનાવો. 

o Appeared in: S24 (̆ĕ.5(અ), ૦૩), W23 (̆ĕ.5(બ), ૦૪) 

2. Industry 4.0 મા ંવત½માન અને ભાિવ વલણોની Ʌ�ૂચ બનાવો. 

o Appeared in: S24 (̆ĕ.5(અ), ૦૩), W23 (̆ĕ.5(અ), ૦૩) 

3. Factory of future અને additive manufacturing િવશે સમĤવો. / ફ°ƈટર� ઓફ ફȼચુર અને લીન 

મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ સમĤવો. / ˴ીન મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ અને એ�ડ�ટવ મેƛȻફુ°ƈચ�ર�ગ સમĤવો. 

o Appeared in: S24 (̆ĕ.5(ક), ૦૭), W23 (̆ĕ.5(ક), ૦૭), W23 (̆ĕ.5(ક), ૦૭) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

4. ઈƛડƨ˼� ૪.૦ ની જĮ�રયાત લખો. (S25 - ̆ĕ.5(અ), ૦૩) 

5. ઈƛડƨ˼� ૪.૦ ના ફાયદા જણાવો. (S25 - ̆ĕ.5(અ), ૦૩) 

6. આ�ટ��ફિશયલ ઇƛટ°�લજƛસ ƥયાƉયાિયત કરો અન ેતેનો ઉપયોગ સમĤવો. (S25 - ̆ĕ.5(ક), ૦૭) 

7. ઇƛડƨ˼� 4.0 ની િવિવધ લાë�ણકતાઓની યાદ� બનાવો અન ેકોઈપણ એકને સમĤવો. (W23 - ̆ĕ.5(બ), 

૦૪) 

8. ઇƛડƨ˼� 4.0 ના �ડઝાઇન િ̆�ƛસપલન ેƥયાƉયાિયત કરો અન ેઇƛડƨ˼� 4.0 મા ંવત½માન અન ેભાિવ 

વલણોની Ʌ�ૂચ બનાવો. (W23 - ̆ĕ.5(અ), ૦૩) 

9. ઇƛડƨ˼� 4.0 ની ઐિતહાિસક ઉƗ˲ાિંત અન ેઉƗપિĂ બતાવો. (W23 - ̆ĕ.5(અ), ૦૩) 

10. આ�ટ��ફિશયલ ઇƛટ°�લજƛસ અન ેતેના કોƛસેƜટને ƥયાƉયાિયત કરો અન ેતેના એ�Ɯલક°શન િવƨતારોની 

Ʌ�ૂચ બનાવો. (W23 - ̆ĕ.4(ક), ૦૭) 

11. ઔČો�ગક ˲ાિંતના િવિવધ તબïાઓȵુ ંવણ½ન કરો. (W24 - ̆ĕ.5(અ), ૦૩) 

12. Industry 4.0 ની િવિવધ તકનીકોની યાદ� બનાવો. (W24 - ̆ĕ.5(અ), ૦૩) 

13. Industry 4.0 ને લાȤ ુકરવા માટ° પયા½વરણ સબંિંધત ȺĆુાઓ સમĤવો. (W24 - ̆ĕ.5(બ), ૦૪) 

14. AI ની ƥયાƉયા લખો અન ેAI ના ઉપયોગો, લાભો, અન ેગેરફાયદા જણાવો. (W24 - ̆ĕ.5(ક), ૦૭) 
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Unit VIII: Recent Trends in Manufacturing System 
 

 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

1. CAPP નો Ɖયાલ લખો. (S25 - ̆ĕ.5(બ), ૦૪) 

2. CIM ની જĮ�રયાત લખો. (S25 - ̆ĕ.5(બ), ૦૪) 
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