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GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 

DI -1 SEMESTER – OLD PAPER – S22 TO S25 – QUESTION BANK(Gujrati) 
 

Subject Name & Code: 
   

 Electrical Instrumentation- 4330902 
 
 

Unit I - Fundamentals of Measurement and Instrumentation 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. ƞલોક ડાયા˴ામ સાથે જનરલાઇͪડ મેઝરમેƛટ િસƨટમ સમĤવો. 

o આƥયા હતા: SUM 23 (Q1b, 04 Ȥણુ), WIN 23 (Q2a, 03 Ȥણુ) 

2. પદો ની ƥયાƉયા આપો: (1) ર°ƛજ (2) џ વેƣȻ ૂ(3) એરર. 

o આƥયા હતા: SUM 23 (Q2b, 04 Ȥણુ - Any Two), WIN 23 (Q1a, 03 Ȥણુ), SUM 25 

(Q4a, 03 Ȥણુ) 

3. એɉરુ°સી અને િ̆સીઝન વƍચેનો તફાવત સમĤવો / ƥયાƉયાિયત કરો. 

o આƥયા હતા: WIN 24 (Q1, 03 Ȥણુ), SUM 25 (Q1b, 04 Ȥણુ) 

4. માપન પćિતમા ંસાધનની ȹિૂમકા સમĤવો. 

o આƥયા હતા: SUM 24 (Q4a-OR, 03 Ȥણુ), WIN 24 (Q1b, 04 Ȥણુ) 

5. ડ°�Ơપ�ગ મેથડના િવિવધ ̆કારો જણાવો. એડ� કરંટ ડ°�Ơપ�ગ આȢૃિત સાથ ેસમĤવો. 

o આƥયા હતા: SUM 24 (Q2a-OR, 03 Ȥણુ), SUM 25 (Q1c, 07 Ȥણુ) 

6. પદોની ƥયાƉયા આપો / સમĤવો: સે�ƛસ�ટિવટ�, ર°ઝોƣȻશુન, અને ̂ેશોƣડ. 

o આƥયા હતા: SUM 24 (Q3a, 03 Ȥણુ), WIN 22 (Q1a, 03 Ȥણુ) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

7. પદની ƥયાƉયા આપો: ર�પીટ°�બ�લટ�. (WIN 23 - Q1a, 03 Ȥણુ) 

8. પદની ƥયાƉયા આપો: ક°�લ̈ેશન. (SUM 23 - Q2b-OR, 04 Ȥણુ) 
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9. પદની ƥયાƉયા આપો: ƨપાન. (SUM 23 - Q2b, 04 Ȥણુ) 

10. પદની ƥયાƉયા આપો: ઇ�ƛડક°ટ°ડ વેƣȻ.ૂ (SUM 23 - Q2b, 04 Ȥણુ) 

11. ઇલેƈ˼ોમેક°િનકલ ઇƛƨјમેƛͫસમા ંથતી સામાƛય ખામીઓ લખો અન ેકોઈપણ બેન ેƥયાƉયાિયત કરો. 

(SUM 23 - Q1c, 07 Ȥણુ) 

12. Ɲɀઇુડ �̇ƈશન ડ°�Ơપ�ગ સમĤવો. (SUM 24 - Q2a-OR, 03 Ȥણુ) 

13. 0-1000 V ની ર°ƛજના વોƣટમીટરમા ં500 ƨક°લ �ડિવઝન છે. દર°ક �ડિવઝન અડધા �ડિવઝન Ʌધુી 

વાચંી શકાય છે. તો ર°ઝોƣȻશુન શોધો. (SUM 24 - Q3a-OR, 03 Ȥણુ) 

14. એક વોƣટમીટરમા ં0-999 કાઉƛટની ર°ƛજ છે. Ԍયાર° Ĭલ ƨક°લ ર��ડ�ગ 0.99V હોય તો ર°ઝોƣȻશુન 

શોધો. (SUM 24 - Q4a, 03 Ȥણુ) 

15. �̈જના િવિવધ ̆કારો જણાવો. �̈જ સ�ક�ટના ફાયદા પણ જણાવો. (WIN 22 - Q4a, 03 Ȥણુ) 

16. કાય½ િસćાતંના આધાર° ઇલƈે˼ોમેક°િનકલ ઇƛƨјમેƛટȵુ ંવગ�કરણ કરો. (WIN 24 - Q3a, 03 Ȥણુ) 

17. મેઝ�ર�ગ ઇƛƨјમેƛટની પસદંગી કરતી વખતે ƚયાનમા ંલવેાના ȺĆુાઓ જણાવો. (WIN 24 - Q3b, 04 

Ȥણુ) 

18. એરરની ƥયાƉયા આપો અન ેમાપનમા ંȹલૂના Ęોતો સમĤવો. (WIN 24 - Q1c, 07 Ȥણુ) 

19. ˴ેિવટ� કં˼ોલ અન ે�ƨ̆�ગ કં˼ોલની ȱલુના કરો. (SUM 25 - Q1a, 03 Ȥણુ) 

20. ઇ�ƛડક°�ટ�ગ ̆કારના સાધનોના સચંાલન માટ° જĮર� ટોક½  સમĤવો. (SUM 24 - Q2a, 03 Ȥણુ) 

21. ઇલેƈ˼ોમેક°િનકલ સાધનોમા ંટોક½ના િવિવધ ̆કારો જણાવો અન ે�ડƝલ�ેƈટ�ગ ટોક½  સમĤવો. (WIN 22 

- Q1b, 04 Ȥણુ) 

22. ઇલેƈ˼ોમેક°િનકલ ઇƛƨјમેƛટમા ંકં˼ો�લ�ગ ટોક½  મેળવવા માટ° �ƨ̆�ગ કં˼ોલ િસƨટમ સમĤવો. (WIN 23 

- Q1b, 04 Ȥણુ) 
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Unit II - Potentiometers and Bridges 
ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. પોટ°�ƛશયોમીટરનો િસćાતં સમĤવો. 

o આƥયા હતા: WIN 22 (Q2a, 03 Ȥણુ), WIN 23 (Q2a-OR, 03 Ȥણુ), SUM 25 (Q2a-OR, 

03 Ȥણુ) 

2. ઓછા અવરોધના માપન માટ° ક°�ƣવન ડબલ �̈જ સમĤવો. 

o આƥયા હતા: SUM 23 (Q3c-OR, 07 Ȥણુ), WIN 23 (Q1c, 07 Ȥણુ), SUM 25 (Q2c, 07 

Ȥણુ) 

3. મેગરȵુ ંબાધંકામ અને કાય½ આȢૃિત સાથ ેસમĤવો. 

o આƥયા હતા: WIN 22 (Q2c-OR, 07 Ȥણુ), WIN 23 (Q1c-OR, 07 Ȥણુ), SUM 25 (Q2c-

OR, 07 Ȥણુ) 

4. મેƈસવેલ �̈જ સમĤવો. 

o આƥયા હતા: WIN 22 (Q2b-OR, 04 Ȥણુ), WIN 23 (Q2c, 07 Ȥણુ), SUM 25 (Q2b-OR, 

04 Ȥણુ) 

5. વીન �̈જ સમĤવો. 

o આƥયા હતા: SUM 24 (Q3b, 04 Ȥણુ), WIN 23 (Q2c-OR, 07 Ȥણુ) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

6. અવરોધના માપન માટ° ƥહ�ƨટન �̈જ સમĤવો. (WIN 22 - Q2b, 04 Ȥણુ) 

7. ક°�ƣવન ડબલ �̈જનો ઉપયોગ કર�ને નાના Ⱥƣૂયના અવરોધના માપન માટ°ȵુ ંɅ ૂ́  મળેવો. (WIN 

22 - Q2c, 07 Ȥણુ) 

8. બે ર°ƛજ વાળા પોટ°�ƛશયોમીટરને ƨટાƛડડા½ઇઝ કરવાના પગલા ંલખો. (WIN 22 - Q2a-OR, 03 Ȥણુ) 

9. ડ�.સી. પોટ°�ƛશયોમીટરની કોઈ પણ ચાર એ�Ɯલક°શન લખો. (SUM 23 - Q3b, 04 Ȥણુ) 

10. સા�બત કરો ક° ડાયનેમોમીટર ̆કારના ઇƛƨјમેƛટનો ƨક°લ એકસરખો હોતો નથી. (SUM 23 - Q3a, 

03 Ȥણુ) 

11. ƥહ�ƨટન �̈જȵુ ંબાધંકામ અન ેકાય½ પćિત સમĤવો. (SUM 23 - Q3c, 07 Ȥણુ) 
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12. CT અન ેPT ની સરખામણી કરો. (SUM 23 - Q3a-OR, 03 Ȥણુ) 

13. એ.સી. �̈જના ̆કારો લખો. (કોઈ પણ ચાર) (SUM 23 - Q3b-OR, 04 Ȥણુ) 

14. 1.0185 V emf ધરાવતા ƨટાƛડડ½ સેલનો ઉપયોગ કરતા એક પોટ°�ƛશયોમીટર 55 cm ની લબંાઈએ 

બેલƛેસ થાય છે. જો પોટ°�ƛશયોમીટર 90 cm ની લબંાઈએ બેલƛેસ થાય, તો બેટર�ના અìાત emf ની 

�ક�મત ક°ટલી હશ?ે (SUM 23 - Q4b, 04 Ȥણુ) 

15. એક ƥહ�ƨટન �̈જ સ�ક�ટના ર°િશયો આƠસ½ની �ક�મત 15 ઓહમ અન ે5 ઓહમ છે. ƨટાƛડડ½ વે�રયેબલ 

ર°�ઝƨટƛસ 10 ઓહમ પર સેટ કરવામા ંઆવ ેછે. બેલƛેસ કƛડ�શન હ°ઠળ અìાત અવરોધની �ક�મત 

નï� કરો. (SUM 23 - Q4b-OR, 04 Ȥણુ) 

16. ડ�સૉટ� �̈જ સમĤવો અન ેતેȵુ ંસમીકરણ મેળવો. (SUM 24 - Q1b, 04 Ȥણુ) 

17. એƛડરસન �̈જ સમĤવો અન ેતેȵુ ંસમીકરણ મેળવો. (SUM 24 - Q2b, 04 Ȥણુ) 

18. ઓવેન �̈જ સમĤવો અન ેતેȵુ ંસમીકરણ મેળવો. (SUM 24 - Q2b-OR, 04 Ȥણુ) 

19. હ° �̈જ સમĤવો અન ેતેȵુ ંસમીકરણ મેળવો. (SUM 24 - Q3b-OR, 04 Ȥણુ) 

20. મેƈસવેલ-વીન �̈જ સમĤવો અન ેતેȵુ ંસમીકરણ મેળવો. (SUM 24 - Q4b, 04 Ȥણુ) 

21. પોટ°�ƛશયોમીટરની ઉપયો�ગતાઓ લખો અન ેકોઈ એક િવગતમા ંસમĤવો. (WIN 23 - Q2b-OR, 

04 Ȥણુ) 

22. વીન �̈જનો ઉપયોગ કર�ને ̇�ƈવƛસીȵુ ંમાપન સમĤવો. (WIN 23 - Q2c-OR, 07 Ȥણુ) 

23. પોટ°�ƛશયોમીટરનો ઉપયોગ કર�ને વોƣટમીટરȵુ ંક°�લ̈ેશન સમĤવો. (WIN 22 - Q4b, 04 Ȥણુ) 

24. પોટ°�ƛશયોમીટરનો ઉપયોગ કર�ને әચા વોƣટ°જના માપનની એ�Ɯલક°શન સમĤવો. (WIN 24 - 

Q1, 03 Ȥણુ) 

25. પોટ°�ƛશયોમીટરનો ઉપયોગ કરતી વખતે ƚયાનમા ંલેવાની સાવચેતીઓ લખો. (WIN 24 - Q1, 03 

Ȥણુ) 

26. પોટ°�ƛશયોમીટરનો ઉપયોગ કર�ને હાઈ વોƣટ°જના માપનને સમĤવો. (SUM 25 - Q2b, 04 Ȥણુ) 

27. મેƈસવેલ �̈જનો ઉપયોગ કર�ને અìાત ઇƛડƈટƛસ માપવા માટ°ȵુ ંɅ ૂ́  દશા½વો. (WIN 24 - Q1, 03 

Ȥણુ) 

28. વીન �̈જનો ઉપયોગ કર�ને અìાત ક°પેિસટƛસ માપવા માટ°ȵ ુ ંɅ ૂ́  લખો. (WIN 24 - Q1, 03 Ȥણુ) 
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Unit III - Electromechanical Instruments 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. Ⱥિૂવ�ગ આયરન (MI) અને PMMC ̆કારના સાધનોની ȱલુના કરો. 

o આƥયા હતા: WIN 23 (Q3a, 03 Ȥણુ), SUM 24 (Q1c, 07 Ȥણુ) 

2. િસ�ગલ ફ°ઝ ઇƛડƈશન ̆કારના એનજ� મીટરȵુ ંબાધંકામ અને કાય½ સમĤવો. 

o આƥયા હતા: SUM 23 (Q3c-OR, 07 Ȥણુ), WIN 23 (Q3c-OR, 07 Ȥણુ), WIN 24 (Q3c, 

07 Ȥણુ) 

3. �ƈલપ-ઓન મીટરȵુ ંબાંધકામ અને કાય½ સમĤવો. 

o આƥયા હતા: SUM 23 (Q2c, 07 Ȥણુ), WIN 23 (Q4a, 03 Ȥણુ), WIN 24 (Q4c-OR, 07 

Ȥણુ) 

4. ઇƛƨјમેƛટ ˼ાƛસફોમ½ર Ƀુ ંછે? કરંટ ˼ાƛસફોમ½ર (CT) અને પોટ°�ƛશયલ ˼ાƛસફોમ½ર (PT) વƍચ ે

ȱલુના કરો. 

o આƥયા હતા: SUM 23 (Q3a-OR, 03 Ȥણુ), WIN 22 (Q3c, 07 Ȥણુ) 

5. Ⱥિૂવ�ગ આયરન ર�પƣશન ̆કારના સાધનȵુ ંબાધંકામ અને કાય½ સમĤવો. 

o આƥયા હતા: WIN 23 (Q3c, 07 Ȥણુ), SUM 24 (Q5a, 03 Ȥણુ) 

6. એમીટરની ર°ƛજ વધારવા માટ° શƛટના ઉપયોગને સમĤવો. / એમીટરની ર°ƛજ વધારવા માટ° 

વપરાતા શƛટ ર°�ઝƨટƛસના Ⱥƣૂયȵુ ંસમીકરણ મેળવો. 

o આƥયા હતા: WIN 23 (Q3b-OR, 04 Ȥણુ), SUM 25 (Q3c, 07 Ȥણુ) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

7. પી.એમ.એમ.સી. મીટરના ફાયદા જણાવો. (SUM 23 - Q1c-OR, 07 Ȥણુ) 

8. એમ.આઈ. ઇƛƨјમેƛટȵુ ંબાધંકામ અન ેકાય½ પćિત સમĤવો. (SUM 23 - Q2c-OR, 07 Ȥણુ) 

9. PMMC ̆કારના એમીટરȵુ ંબાધંકામ અન ેકાય½ આȢૃિત સાથ ેસમĤવો. (WIN 22 - Q3b, 04 Ȥણુ) 

10. શƛટ અન ેસીર�ઝ મ�ƣટƜલાયર Ƀુ ંછે? (WIN 22 - Q3c, 07 Ȥણુ) 

11. હોટ વાયર ઇƛƨјમેƛટȵુ ંબાધંકામ અન ેકાય½ સમĤવો. (WIN 22 - Q3a-OR, 03 Ȥણુ) 



 6 DESISTUDENTS.ME 

12. MI ̆કારના અ °˼ƈશન એમીટરȵુ ંબાધંકામ અન ેકાય½ સમĤવો. (WIN 22 - Q3b-OR, 04 Ȥણુ) 

13. Ȼિુનવસ½લ ઇƠપીડƛસ �̈જ પર Ȭૂંક નҭધ લખો. (WIN 22 - Q3a, 03 Ȥણુ) 

14. િસ�ગલ ફ°ઝ સો�લડ ƨટ°ટ એનજ� મીટરનો ƞલોક ડાયા˴ામ દોરો અન ેતેȵુ ંકાય½ સમĤવો. (WIN 22 - 

Q3c-OR, 07 Ȥણુ) 

15. ડાયનેમોમીટર ̆કારના વોટમીટરȵુ ંકાય½ આȢૃિત સાથ ેસમĤવો. (SUM 25 - Q3b, 04 Ȥણુ) 

16. પીએમએમસી અન ેડાયનેમોમીટર ̆કારના એમીટર વƍચેનો તફાવત આપો. (SUM 25 - Q3a-OR, 

03 Ȥણુ) 

17. મƣટ�મીટર પર Ȭૂંક નҭધ લખો. (SUM 25 - Q3b-OR, 04 Ȥણુ) 

18. Ⱥિૂવ�ગ આયરન અ °˼ƈશન ̆કારના સાધનને સમĤવો. (SUM 24 - Q5a-OR, 03 Ȥણુ) 

19. રોટ°�ટ�ગ ̆કારના ફ°ઝ સીƈવƛસ ઇ�ƛડક°ટરȵુ ંબાધંકામ અન ેકાય½ આȢૃિત સાથે સમĤવો. (WIN 23 - 

Q3a-OR, 03 Ȥણુ) 

20. મઝ½ ̆ાઇસ મે�ƈસમમ �ડમાƛડ ઇ�ƛડક°ટરȵુ ંબાધંકામ અન ેકાય½ આȢૃિત સાથ ેસમĤવો. (WIN 23 - 

Q3b, 04 Ȥણુ) 

21. ઇƛƨјમેƛટ ˼ાƛસફોમ½ર માટ° CT અન ેPT ના જોડાણ જĮર� આȢૃિત સાથ ેસમĤવો. (WIN 24 - Q3b-

OR, 04 Ȥણુ) 

22. થમ½લ ̆કારના મે�ƈસમમ �ડમાƛડ ઇ�ƛડક°ટર જĮર� ડાયા˴ામ સાથે સમĤવો. (WIN 24 - Q3c-OR, 

07 Ȥણુ) 

23. ˼ાય-વેƈટર મીટરના ફાયદા જણાવો. (WIN 24 - Q3a-OR, 03 Ȥણુ) 

24. Ⱥિૂવ�ગ આયરન ̆કારના સાધનના ફાયદા અન ેગેરફાયદા જણાવો. (SUM 25 - Q2c-OR, 03 Ȥણુ) 

25. સા�બત કરો ક° ડાયનેમોમીટર ̆કારના ઇƛƨјમેƛટનો ƨક°લ એકસરખો હોતો નથી. (SUM 23 - Q3a, 

03 Ȥણુ) 
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Unit IV - Calibration and Testing 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. એમીટરȵુ ંક°�લ̈ેશન સમĤવો. 

o આƥયા હતા: SUM 23 (Q2a-OR, 03 Ȥણુ), WIN 23 (Q4b, 04 Ȥણુ), WIN 24 (Q4a, 03 

Ȥણુ) 

2. િસ�ગલ ફ°ઝ એનજ� મીટરȵુ ંક°�લ̈ેશન/ટ°�ƨટ�ગ સમĤવો. 

o આƥયા હતા: SUM 23 (Q4b-OR, 04 Ȥણુ), WIN 23 (Q4b-OR, 04 Ȥણુ), SUM 25 (Q4c-

OR, 07 Ȥણુ) 

3. ક°�લ̈ેશનની જĮ�રયાત સમĤવો. 

o આƥયા હતા: SUM 23 (Q2a-OR, 03 Ȥણુ), SUM 25 (Q4b-OR, 04 Ȥણુ) 

4. ઇલે�ƈ˼કલ ઇƛƨјમેƛͫસ (એમીટર, વોƣટમીટર, વોટમીટર)ના ક°�લ̈ેશન માટ° I.S. Ⱥજુબના સામાƛય 

ટ°ƨટ કƛડ�શન લખો. 

o આƥયા હતા: SUM 23 (Q2a, 03 Ȥણુ), WIN 22 (Q3b, 04 Ȥણુ), SUM 24 (Q5b, 04 Ȥણુ) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

5. સબƨટાƛડડ½ મીટર વડ° વોƣટમીટરȵુ ંક°�લ̈ેશન સમĤવો. (SUM 23 - Q1a, 03 Ȥણુ) 

6. I.S. અȵસુાર વોટમીટરȵુ ંક°�લ̈ેશન સમĤવો. (SUM 25 - Q4b, 04 Ȥણુ) 

7. પોટ°�ƛશયોમીટરનો ઉપયોગ કર�ને વોટમીટરના ક°�લ̈ેશનની ̆�˲યા સમĤવો. (WIN 24 - Q4b-

OR, 04 Ȥણુ) 

8. એનજ� મીટરના ટ°�ƨટ�ગની કોઈપણ એક ર�ત સમĤવો. (WIN 24 - Q4b, 04 Ȥણુ) 

9. સબƨટાƛડડ½ વોટમીટરનો ઉપયોગ કર�ને એક એનજ� મીટરન ેક°�લ̈ેટ કરવામા ંઆવ ેછે Ɨયાર° 

એનજ� મીટરની �ડƨકન ે30 આવત½ન ફરવામા ં19.5 સેકƛડ લાગ ેછે. વોટમીટર ર��ડ�ગ 4500 વોટ 

હȱ ુ,ં જો મીટરનો કોƛƨટƛટ 1200 �રવોƣȻશુન/kWh હોય તો % એરર શોધો અન ેમીટર ફાƨટ ચાલ ેછે 

ક° ƨલો તે િનƧકષ½ કાઢો. (SUM 24 - Q5b-OR, 04 Ȥણુ) 

10. એક Ⱥિૂવ�ગ કોઈલ ઇƛƨјમેƛટȵુ ંĬલ ƨક°લ �ડƝલેƈશન 100mA છે. તેનો ӕત�રક અવરોધ 2 ઓહમ 

છે. જો આ મીટર વડ° 20 એƠપીયર Ʌધુીȵુ ંમાપન કરɂુ ંહોય તો તેમા ંજોડવાના શƛટ અવરોધની 

�ક�મત શોધો. (SUM 23 - Q5b, 04 Ȥણુ) 
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11. એક Ⱥિૂવ�ગ કોઈલ ઇƛƨјમેƛટȵુ ંĬલ ƨક°લ �ડƝલેƈશન 1mA છે. તેનો ӕત�રક અવરોધ 2 ઓહમ છે. 

જો આ મીટર વડ° 5 વોƣટ Ʌધુીȵુ ંમાપન કરɂુ ંહોય તો તમેા ંજોડવાના સીર�ઝ અવરોધની �ક�મત 

શોધો. (SUM 23 - Q5b-OR, 04 Ȥણુ) 

12. પોટ°�ƛશયોમીટરનો ઉપયોગ કર�ને એમીટરȵુ ંક°�લ̈ેશન સમĤવો. (SUM 25 - Q1c-OR, 07 Ȥણુ) 

  



 9 DESISTUDENTS.ME 

Unit V - Transducers 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. LVDT ȵુ ંબાધંકામ અને કાય½ સમĤવો. 

o આƥયા હતા: WIN 22 (Q1c, 07 Ȥણુ), WIN 23 (Q5c, 07 Ȥણુ), WIN 24 (Q4c, 07 Ȥણુ) 

2. ફોટો ડાયોડȵુ ંબાધંકામ અને કાય½ સમĤવો. 

o આƥયા હતા: WIN 22 (Q1c-OR, 07 Ȥણુ), WIN 24 (Q5c, 07 Ȥણુ), SUM 25 (Q5c, 07 

Ȥણુ) 

3. RTD ȵુ ંબાંધકામ અને કાય½ સમĤવો. / RTD નો ઉપયોગ કર�ને તાપમાનȵુ ંમાપન સમĤવો. 

o આƥયા હતા: SUM 23 (Q5c, 07 Ȥણુ), WIN 23 (Q5c-OR, 07 Ȥણુ), WIN 24 (Q5c, 07 

Ȥણુ) 

4. પીઝોઇલે�ƈ˼ક ˼ાƛસડȾસુર સમĤવો. 

o આƥયા હતા: WIN 22 (Q5b, 04 Ȥણુ), WIN 23 (Q5b, 04 Ȥણુ), WIN 24 (Q5a, 03 Ȥણુ) 

5. �ડƨƜલેસમેƛટના માપન માટ° ઉપયોગમા ંલેવાતા ˼ાƛસડȾસુરના ̆કારો જણાવો અને કોઈ એક 

સમĤવો. 

o આƥયા હતા: WIN 22 (Q5c, 07 Ȥણુ), WIN 24 (Q5b-OR, 04 Ȥણુ), SUM 25 (Q5a-OR, 

03 Ȥણુ) 

6. ˼ાƛસડȾસુરની પસદંગી માટ° ƚયાનમા ંલેવાના પ�રબળો સમĤવો. 

o આƥયા હતા: WIN 22 (Q5a, 04 Ȥણુ), WIN 24 (Q5b, 04 Ȥણુ) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

7. ̆ેશરના માપન માટ° વપરાતા કોઈ પણ ́ણ ˼ાƛસડȾસુરના નામ લખો. (SUM 23 - Q4a, 03 Ȥણુ) 

8. ˼ાƛસડȾસુરની કોઈ પણ ́ણ લાë�ણકતાઓ લખો. (SUM 23 - Q5a, 03 Ȥણુ) 

9. ˼ાƛસડȾસુરની કોઈ પણ ́ણ ȹલૂો લખો. (SUM 23 - Q5a-OR, 03 Ȥણુ) 

10. ફોટોઇલે�ƈ˼ક ˼ાƛસડȾસુર વડ° �ડƨƜલેસમેƛટ માપવાની ર�ત વણ½વો. (SUM 23 - Q5c-OR, 07 Ȥણુ) 

11. થમҴકપલȵુ ંબાધંકામ અન ેકાય½ તેની એ�Ɯલક°શન સાથે સમĤવો. (SUM 23 - Q4c, 07 Ȥણુ) 

12. થિમ�ƨટરના કોઈ પણ ́ણ ફાયદા લખો. (SUM 23 - Q4a-OR, 03 Ȥણુ) 

13. ઓ�Ɯટકલ ˼ાƛસડȾસુર અન ેફોટોઇલે�ƈ˼ક ઇફ°ƈટ સમĤવો. (SUM 24 - Q2c, 07 Ȥણુ) 

14. ક°પેિસ�ટવ ˼ાƛસડȾસુરનો ઉપયોગ સમĤવો. (SUM 24 - Q2c-OR, 07 Ȥણુ) 

15. વે�રયેબલ ર�લƈટƛસ ˼ાƛસડȾસુર અન ેસેલસીન સમĤવો. (SUM 24 - Q3c, 07 Ȥણુ) 

16. વે�રયેબલ પરમીએƛસ ˼ાƛસડȾસુર અન ેRVDT સમĤવો. (SUM 24 - Q3c-OR, 07 Ȥણુ) 

17. ર°�ઝ�ƨટવ ˼ાƛસડȾસુર Ƀુ ંછે અન ેિમક°િનકલી વેર�એબલ ર°�ઝƨટƛસ પોટ°�ƛશયોમીટર સમĤવો. 

(SUM 24 - Q4c-OR, 07 Ȥણુ) 

18. ˼ાƛસડȾસુરȵુ ંવગ�કરણ આપો. (WIN 23 - Q5a, 03 Ȥણુ) 

19. લાઇટ �ડપેƛડƛટ ર°�ઝƨટર (LDR) પર Ȭૂંક નҭધ લખો. (WIN 23 - Q5b-OR, 04 Ȥણુ) 
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20. ક°પેિસ�ટવ ˼ાƛસડȾસુરની ઉપયો�ગતાઓ લખો અન ેકોઈ એક િવગતમા ંસમĤવો. (WIN 23 - Q5a-

OR, 03 Ȥણુ) 

21. ƨ °˼ઇન ગેજ વડ° વજન અન ે̆ેશરȵુ ંમાપન સમĤવો. (WIN 23 - Q4c-OR, 07 Ȥણુ) 

22. ̆ાઇમર� અન ેસેકƛડર� ˼ાƛસડȾસુર સમĤવો. (WIN 24 - Q4a-OR, 03 Ȥણુ) 

23. ̆ેશરના માપન માટ° ક°પેિસ�ટવ ˼ાƛસડȾસુરનો ઉપયોગ સમĤવો. (WIN 24 - Q5a-OR, 03 Ȥણુ) 

24. ˼ાƛસડȾસુરમા ંઉĊવતી ȹલૂો સમĤવો. (SUM 25 - Q5b, 04 Ȥણુ) 

25. ƨ °˼ઇન ગેજના જĮર� ȤણુધમҴ લખો. (SUM 25 - Q4a-OR, 03 Ȥણુ) 

26. ફોટો વોƣટ°ઇક સેલȵુ ંકાય½ વણ½વો. (SUM 25 - Q5a, 03 Ȥણુ) 

27. ફોટો કપલરનો કાય½ િસćાતં અન ેતેની એ�Ɯલક°શન સમĤવો. (SUM 25 - Q1c, 07 Ȥણુ) 

28. ફોટો ˼ા�ƛઝƨટરȵુ ંબાધંકામ અન ેકાય½ સમĤવો અન ેતેના ફાયદા અન ેગેરફાયદા જણાવો. (SUM 

25 - Q4c, 07 Ȥણુ) 

29. ઓƜટો-કપલર પર Ȭૂંક નҭધ લખો. (WIN 22 - Q5a, 03 Ȥણુ) 

30. ક°પેિસ�ટવ ˼ાƛસડȾસુરનો ઉપયોગ કƛડ�ƈટ�ગ �લ�ƈવડના લેવલના માપન માટ° ક°વી ર�તે થાય છે તે 

સમĤવો. (WIN 22 - Q5c, 07 Ȥણુ) 

 
 
 

**************** 


