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GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 

DI -5 SEMESTER – OLD PAPER – W23 TO S25 – QUESTION BANK(Gujrati) 
 

Subject Name & Code: 
   

Electrical Tranction & control- 4350907 
 
 

Unit I: Traction System And Speed Time Curve 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. ઈલƈે˼�ક °˼કશન િસƨટમના ફાયદાઓ અને ગેરફાયદાઓ જણાવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q1a, 03 Ȥણુ), WIN 24 (Q1a, 03 Ȥણુ) 

2. ડ�.સી. િસર�ઝ મોટર °˼ƈશન મોટર તર�ક° શા માટ° વȴ ુવપરાય છે? સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q1b, 04 Ȥણુ), WIN 24 (Q2b, 04 Ȥણુ) 

3. એક °˼ન દર કલાક° 60 �ક.મી.ની સિનયત ગિતએ 6 �ક.મી. ȳૂર આવેલા બે ƨટોપ વƍચ ેદોડ° છે. 

ƨટોપેજ સમય 60 સેકƛડ છે. ̆વેગ અને વેગમદંનનો દર અȵુ˲ મે 2 �ક.મી./કલાક/સે. અને 3 

�ક.મી./કલાક/સે. છે. સરળ ƨપીડ ટાઇમ કવ½ ધાર�ને સર°રાશ ગિત અને મહĂમ ગિતની ગણતર� કરો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q1c OR, 07 Ȥણુ), W23 (Q1c OR, 07 Ȥણુ) 

4. એક °˼ન સર°રાશ 40 �ક.મી. ̆િત કલાકની ઝડપે દોડ° છે. ƨટ°શન વƍચȵે ુ ંӔતર 2 �ક.મી. છે. ̆વેગ 

અને વેગમદંનના Ⱥƣૂયો અȵુ˲ મે 1.5 �ક.મી./કલાક/સે. અન ે2.5 �ક.મી./કલાક/સે. છે. °˼પેઝોઇડલ 

ƨપીડ ટાઇમ કવ½ ધાર�ને મહĂમ ઝડપ શોધો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q1c, 07 Ȥણુ), WIN 24 (Q1c OR, 07 Ȥણુ) 

5. નીચેનાની ƥયાƉયા આપો: 1) °˲ƨટ ƨપીડ 2) એવર°જ ƨપીડ 3) શેડȾલૂ ƨપીડ 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q1a, 03 Ȥણુ), WIN 24 (Q1b, 04 Ȥણુ) [Ӕશȱ]્ 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

1. નીચેના શƞદોને ƥયાƉયાિયત કરો: (1) સર°રાશ ઝડપ (2) ̆વેગ (3) શેડȾƣૂડ ƨપીડ (4) કો�ƨટ�ગ 

ર�ટાડ²શન 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q1b, 04 Ȥણુ) 

2. ડ�.સી. િસર�ઝ મોટરના મેટા-ડાઈન કં˼ોલને સમĤવો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q1b, 04 Ȥણુ) 

3. °˼પેઝોઇડલ વ˲ Ďારા મહĂમ ગિતȵુ ંસમીકરણ મેળવો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q1c, 07 Ȥણુ) 

4. એક સરળ ƨપીડ ટાઇમ કવ½ દોરો અને તેના દર°ક ભાગને સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q1c, 07 Ȥણુ) 
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5. °˼નની શેડȾલૂ ƨપીડને અસર કરતા પ�રબળો લખો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q1a, 03 Ȥણુ) 

6. મેƊને�ટક લેિવટ°શનનો િસćાતં સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q5b, 04 Ȥણુ), SUM 25 (Q1b, 04 Ȥણુ) 

7. એક °˼નની લેવલ °˼ક પર શેડȾલૂ ƨપીડ 40 �ક.મી. છે. બે ƨટ°શન વƍચȵે ુ ંӔતર 2 �ક.મી. છે, ƨટ°શન 

ƨટોિપ�ગ સમય 40 સેકƛડ છે. ̈ે�ક�ગ ર�ટાડ²શન 4 �ક.મી.પી.પી.એસ. અને મહĂમ ગિત સર°રાશ ગિત 

કરતા ં30 ટકા વȴ ુછે એમ ધાર�ને, સિવ�સ ચલાવવા માટ° ̆વેગની ગણતર� કરો. °˼પેઝોઇડલ ƨપીડ 

ટાઇમ કવ½ ધારો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q1c, 07 Ȥણુ) 

8. ઇલે�ƈ˼ક °˼નȵુ ં̈ે�ક�ગ ર�ટાડ²શન 3.6 �ક.મી.પી.પી.એસ. છે. જો મહĂમ ગિત અને સર°રાશ ગિતનો 

ȤણુોĂર 1.6 હોય, ƨટોƜસ માટ°નો સમય 26 સેકƛડ હોય, અને ̆વેગ 1.2 �ક.મી.પી.પી.એસ. હોય, તો 

3 �ક.મી.ના રન માટ° શેડȾલૂ ƨપીડ શોધો. °˼પેઝોઇડલ ƨપીડ ટાઇમ કવ½ ધારો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q1c OR, 07 Ȥણુ) 

9. શેડȾલૂ ƨપીડને અસર કરતા પ�રબળો જણાવો અને સમĤવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q3a OR, 03 Ȥણુ) 

10. નીચેનાની ƥયાƉયા આપો (1) ડ°ડ વેઇટ, (2) °˼ન ર°�ઝƨટƛસ, (3) કો-એ�ફિશયƛટ ઓફ અડહ°શન. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q5a OR, 03 Ȥણુ) 

11. °˼�ƈટવ એફોટ½  માટ° સામાƛય સમીકરણ મેળવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q3c, 07 Ȥણુ), SUM 25 (Q5c, 07 Ȥણુ) 

12. ઇલે�ƈ˼ક °˼ƈશન િસƨટમમા ં °˼�ƈટવ એફોટ½ની જĮ�રયાત જણાવો. °˼�ƈટવ એફોટ½  માટ° સામાƛય 

સમીકરણ મેળવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q3c, 07 Ȥણુ) 

13. ƨપેિસ�ફક એનજ� કƛઝƠપશનને અસર કરતા પ�રબળો સમĤવો. °˼ન ર°�ઝƨટƛસ અન ેકોએ�ફિશયƛટ 

ઓફ અડહ°શનની ƥયાƉયા આપો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q3c OR, 07 Ȥણુ) 

14. ƨપેિસ�ફક એનજ� કƛઝƠપશન માટ°ȵુ ંɅ ૂ́  મેળવો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q5c OR, 07 Ȥણુ) 
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Unit II: Traction Motors And Its Control 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. બે ડ�.સી. િસર�ઝ મોટરોનો િસર�ઝ-પેર°લલ કં˼ોલ સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q2b, 04 Ȥણુ), WIN 24 (Q2c OR, 07 Ȥણુ) 

2. ˼ા�ƛઝશન સમĤવો. શƛટ અને �̈જ ˼ા�ƛઝશનની કાય½પćિત ડાયા˴ામ સ�હત સમĤવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q2c, 07 Ȥણુ), W23 (Q3b, 04 Ȥણુ) 

3. °˼ƈશન સબƨટ°શનȵુ ંવગ�કરણ સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q2c, 07 Ȥણુ), WIN 24 (Q3b, 04 Ȥણુ) [ફ�ડӄગ સાથે સબંિંધત] 

4. િસર�ઝ-પેર°લલ કં˼ોલનો ઉપયોગ કર�ને ચાર ડ�.સી. િસર�ઝ મોટરના ƨટા�ટ�ગને સમĤવો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q2c OR, 07 Ȥણુ), W23 (Q2b, 04 Ȥણુ) [2 મોટર માટ°] 

5. °˼ƈશન હ°ȱ ુમાટ° ̂ી-ફ°ઝ ઇƛડƈશન મોટરના ફાયદા અને ગેરફાયદા જણાવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q3a, 03 Ȥણુ), SUM 25 (Q2b, 04 Ȥણુ) [LIM માટ°] 

6. ̈ે�ક�ગના ̆કારો જણાવો અન ેસમĤવો અને �રજનર°�ટવ ̈ે�ક�ગ િસƨટમને િવગતે સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q3c OR, 07 Ȥણુ), SUM 24 (Q3b OR, 04 Ȥણુ) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

1. 4 મોટર માટ° િસર�ઝ પેર°લલ કં˼ોલ દોરો અને સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q2b OR, 04 Ȥણુ) 

2. °˼ƈશન મોટરના ƨપીડ કં˼ોલ માટ° �̈જ ˼ા�ƛઝશન પćિત સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q3b, 04 Ȥણુ) 

3. °˼ƈશન િસƨટમની ઇલે�ƈ˼કલ અને િમક°િનકલ લાë�ણકતાઓ જણાવો અન ેસમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q3c, 07 Ȥણુ) 

4. ઓપન સ�ક�ટ ˼ા�ƛઝશન અન ેશƛટ ˼ા�ƛઝશનની ȱલુના કરો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q3a OR, 03 Ȥણુ) 

5. °˼ƈશન િસƨટમમા ં�રપƣશન મોટરના ફાયદા જણાવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q3b OR, 04 Ȥણુ) 

6. °˼ƈશન મોટરની ઇલે�ƈ˼કલ લાë�ણકતાઓ સમĤવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q2a, 03 Ȥણુ) 

7. પƣસ િવͭથ મોડȾલેુશન કં˼ોલનો કાય½ િસćાતં સમĤવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q2a OR, 03 Ȥણુ) 

8. 3 ફ°ઝ ઇƛડƈશન મોટરની ƨપીડ-ટોક½  લાë�ણકતાઓ દોરો અને સમĤવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q2b OR, 04 Ȥણુ) 

9. Ɯલ�ગ�ગ Ƀુ ંછે? તે ડ�.સી. િસર�ઝ મોટરમાં ક°વી ર�તે લાȤ ુપડ° છે? 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q2c OR, 07 Ȥણુ) 
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10. �રજનર°�ટવ ̈ે�ક�ગના Ȥણુદોષ લખો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q3a, 03 Ȥણુ) 

11. ડ�.સી. િસર�ઝ મોટરના ƨટા�ટ�ગ માટ° ઓપન સ�ક�ટ ˼ા�ƛઝશન સમĤવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q3a OR, 03 Ȥણુ) 

12. ˾મ કં˼ોલર પર સ�ંëƜત નҭધ લખો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q3c OR, 07 Ȥણુ) 

13. °˼ƈશન મોટર તર�ક° કોઈપણ મોટર પસદં કરો અને યથાથ½ ઠ°રવો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q2a, 03 Ȥણુ) 

14. લીિનયર ઇƛડƈશન મોટરના ફાયદા અને ગેરફાયદા યાદ� બનાવો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q2b, 04 Ȥણુ) 

15. જĮર� ડાયા˴ામ સ�હત �રપƣશન મોટર સમĤવો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q2c, 07 Ȥણુ) 

16. �રજનર°�ટવ ̈ે�ક�ગ માટ° યોƊય ડ�.સી. િસર�ઝ મોટર બનાવવાની કોઈ એક પćિત ચચા½ કરો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q2c OR, 07 Ȥણુ) 

17. એ.સી. િસર�ઝ મોટરની બાંધકામી લાë�ણકતાઓ વણ½વો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q2a OR, 03 Ȥણુ) 

18. 4 ડ�.સી. મોટરના િસર�ઝ પેર°લલ કં˼ોલ Ďારા ઊĤ½ સચંયની ગણતર� કરો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q2c OR, 07 Ȥણુ) 

19. ડ�.સી. િસર�ઝ, ડ�.સી. શƛટ અને ̂ી ફ°ઝ ઇƛડƈશન મોટર માટ° Ɯલ�ગ�ગ ઇલે�ƈ˼ક ̈ે�ક�ગની ȱલુના 

કરો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q3c, 07 Ȥણુ) 

20. �રપƣશન મોટર પર સ�ંëƜત નҭધ લખો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q2b, 04 Ȥણુ) 

21. માƨટર કં˼ોલર પર સ�ંëƜત નҭધ લખો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q3a, 03 Ȥણુ) 

22. એ.સી. િસર�ઝ મોટરȵુ ંબાધંકામ અને કાય½ િસćાતં ડાયા˴ામ અને એ�Ɯલક°શન સ�હત સમĤવો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q2c, 07 Ȥણુ) 

23. લીિનયર ઇƛડƈશન મોટરના ફાયદા અને ગેરફાયદા જણાવો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q2a OR, 03 Ȥણુ) 
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Unit III: Feeding, Distribution System And Specific Energy Consumption 
Calculation 

 
ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. °˼ƈશન સબƨટ°શનની ફ�ડӄગની ર�તો સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q2c OR, 07 Ȥણુ), WIN 24 (Q3b, 04 Ȥણુ) [સબƨટ°શન લોક°શન સાથે 

સબંિંધત] 

2. ƛȻ ૂ˼ લ સેƈશનȵુ ંમહƗવ સમĤવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q3b OR, 04 Ȥણુ), W23 (Q4a, 03 Ȥણુ) [ઉપકરણો સાથે સબંિંધત] 

3. નેગે�ટવ ȸƨૂટરનો કાય½ િસćાતં ડાયા˴ામ સ�હત સમĤવો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q3c, 07 Ȥણુ), W23 (Q2a OR, 03 Ȥણુ), SUM 25 (Q5a, 03 Ȥણુ) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

1. 25 KV AC સબƨટ°શનનો ક� ડાયા˴ામ દોરો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q2a, 03 Ȥણુ) 

2. નેગે�ટવ ȸƨૂટર સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q2a OR, 03 Ȥણુ) 

3. બે સબƨટ°શન વƍચȵે ુ ંƨથાન અને Ӕતર ક°વી ર�તે નï� થાય છે તે સમĤવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q3b, 04 Ȥણુ) 

4. સબƨટ°શનના ƨથાન અને Ӕતર સબંિંધત િવિવધ પ�રબળો સમĤવો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q3b, 04 Ȥણુ) 

5. 25 kV °˼ƈશન સબƨટ°શનનો ƨપƧટ લાઇન ડાયા˴ામ દોરો. 25 kV °˼ƈશન સબƨટ°શનમાં વપરાતા 

ȺƉુય ઘટકો સëેંપમા ંસમĤવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q5c OR, 07 Ȥણુ) 

6. ડબલ ક°ટ°નર� િસƨટમȵુ ંબાધંકામ અન ેકાય½ સમĤવો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q3b, 04 Ȥણુ) 

7. કંડƈટર ર°લ િસƨટમ સમĤવો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q4b OR, 04 Ȥણુ) 

 
 
  



 6 DESISTUDENTS.ME 

Unit IV: Electric Locomotives And Auxiliary Equipment 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. બેટર� ચેƛજઓવર ƨવીચની કાય½પćિત સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q4a, 03 Ȥણુ), WIN 24 (Q4b OR, 04 Ȥણુ) 

2. રોઝનબગ½ જનર°ટર િવગતવાર સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q4b, 04 Ȥણુ), SUM 24 (Q4b, 04 Ȥણુ) 

3. ઓ�ƈઝ�લયર� પાવર સƜલાય માટ° વપરાતા આનҴ કƛવટ½રને દોરો અને સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q4b OR, 04 Ȥણુ), SUM 24 (Q4a, 03 Ȥણુ), SUM 25 (Q4b, 04 Ȥણુ) 

4. ડ�.સી. લોકોમો�ટવનો ƞલોક ડાયા˴ામ દોરો અને સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q4c OR, 07 Ȥણુ), SUM 25 (Q3a, 03 Ȥણુ) 

5. પેƛટો˴ાફ કલેƈટર િવગતવાર સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q5c, 07 Ȥણુ), WIN 24 (Q4c OR, 07 Ȥણુ) 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

1. કોƠપો�ઝટ લોકોમો�ટવના ȺƉુય ઉપકરણો અને તેમના કાયҴ ડાયા˴ામ સ�હત સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q4c, 07 Ȥણુ) 

2. બો-કલƈેટર િવગતવાર સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q4a OR, 03 Ȥણુ) 

3. ડ�.સી. લોકોમો�ટવનો લઆેઉટ દોરો અને ȺƉુય ઘટકોને લેબલ કરો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q4a, 03 Ȥણુ), SUM 25 (Q3a, 03 Ȥણુ) 

4. પેƛટો˴ાફ કરંટ કલેƈટરȵુ ંબાધંકામ અન ેકાય½ ƨપƧટ ડાયા˴ામ સ�હત સમĤવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q4c, 07 Ȥણુ) 

5. િસ�ગલ-ફ°ઝ એ.સી. લોકોમો�ટવનો લેઆઉટ દોરો અને ȺƉુય ઘટકોને લેબલ કરો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q4a OR, 03 Ȥણુ) 
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6. કોƠપો�ઝટ લોકોમો�ટવનો પાવર સ�ક�ટ ડાયા˴ામ દોરો અને તેમા ંવપરાતા ȺƉુય ઉપકરણોના કાયҴ 

સમĤવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q4c OR, 07 Ȥણુ) 

7. ઇલે�ƈ˼ક લોકોમો�ટવમા ંવપરાતા િવિવધ ઓ�ƈઝ�લયર� ઉપકરણોના કાયҴ જણાવો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q4a OR, 03 Ȥણુ) 

8. નોઝ સƨપેƛશન ˾ાઇવȵુ ંકાય½ વણ½વો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q5a, 03 Ȥણુ) 

9. બેટર� ચેƛજ ઓવર ƨવીચના કાયҴ ડાયા˴ામ સ�હત જણાવો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q5b, 04 Ȥણુ) 

10. ડાયર°ƈટ �ƈવલ ˾ાઇવȵુ ંકાય½ વણ½વો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q5a OR, 03 Ȥણુ) 

11. ડ�ઝલ ઇલ�ેƈ˼ક લોકોમો�ટવનો ƞલોક ડાયા˴ામ સમĤવો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q5b OR, 04 Ȥણુ) 

12. ઇલે�ƈ˼ક લોકોમો�ટƥસȵુ ંવગ�કરણ જણાવો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q4a, 03 Ȥણુ) 

13. કોચ લાઇ�ટ�ગ માટ° ડબલ બેટર� િસƨટમ બનાવો અને તેમા ંવપરાતી િવિવધ ƨવીચો સમĤવો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q4c, 07 Ȥણુ) 

14. નોઝ સƨપેƛશન ˾ાઇવની ચચા½ કરો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q4a OR, 03 Ȥણુ) 

15. એ.સી. થી ડ�.સી. કોƠપો�ઝટ લોકોમો�ટવનો ƞલોક ડાયા˴ામ િવકિસત કરો અને તેના ȺƉુય ઘટકોȵુ ં

કાય½ આપો. 

o આƥયો હતો: SUM 25 (Q4c OR, 07 Ȥણુ) 
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Unit V: Modern Trends In Electric Traction System 
 

ȶનુરાવિત�ત ̆ĕો: 

1. હાઈ ƨપીડ °˼નના ફાયદા જણાવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q5a, 03 Ȥણુ), SUM 25 (Q5b, 04 Ȥણુ) 

2. મેƊને�ટક લેિવટ°શનનો િસćાતં સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q5b, 04 Ȥણુ), SUM 25 (Q1b, 04 Ȥણુ) [Ȼિુનટ I મા ંપણ, અƗયતં 

ȶનુરાવિત�ત] 

3. ̂ી ફ°ઝ ઇƛડƈશન મોટર માટ° વેર�એબલ ̇�ƈવƛસી ˾ાઈવ સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q5b OR, 04 Ȥણુ), SUM 25 (Q5b OR, 04 Ȥણુ), SUM 24 (Q5c OR, 

07 Ȥણુ) 

4. મોનોર°લના ફાયદા જણાવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q5a OR, 03 Ȥણુ), WIN 24 (Q5b OR, 04 Ȥણુ) [મે˼ો સાથ ેસબંિંધત] 

અƛય મહƗવના ̆ĕો: 

1. મેƊને�ટક લાઇટ ƨવીચ અને િસ�ગલ બેટર� િસƨટમ દોરો અને સમĤવો. 

o આƥયો હતો: W23 (Q5c OR, 07 Ȥણુ) 

2. °˼ƈશનના મોનોર°લ અને મે˼ો િસƨટમના કાય½ િસćાતં સમĤવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q5b OR, 04 Ȥણુ) 

3. હાઈ ƨપીડ °˼ƈશન િસƨટમ સમĤવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q5a OR, 03 Ȥણુ), SUM 25 (Q5b, 04 Ȥણુ) 

4. લીિનયર ઇƛડƈશન મોટરȵુ ંબાધંકામ અને કાય½ વણ½વો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q5b OR, 04 Ȥણુ) 

5. આનҴ કƛવટ½ર પર સ�ંëƜત નҭધ લખો. નેગે�ટવ ȸƨૂટર ડાયા˴ામ સ�હત સમĤવો. 

o આƥયો હતો: WIN 24 (Q5c OR, 07 Ȥણુ) 

6. હાઈ ƨપીડ °˼ન માટ° વપરાતી િવિવધ ટ°ƈનોલોĥની ચચા½ કરો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q5c, 07 Ȥણુ) 

7. ̂ી ફ°ઝ ઇƛડƈશન મોટર માટ° વેર�એબલ ̇�ƈવƛસી ˾ાઈવȵુ ંકાય½ વણ½વો. 

o આƥયો હતો: SUM 24 (Q5c OR, 07 Ȥણુ) 
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